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Le manuel de référencecomporte la description compléte des différentausefenétres et zone$
des grilles de saisie. Ce manuel vous permet deereleer une information particuliere sur le
logiciel lors de son utilisation. Par contre, nooss conseillons de lire tout d'aborddelacticiel
pour apprendre a utiliser Driving Railway.

Didacticiel : Apprentissage de I'utilisation de Driving Railwva
Manuel de référence : Références complétes des menus/fenétres etsgiid saisie
Manuel technique : Détail sur I'aspect technique de Driving Railvwalym, botitiers, cablage)

Annexes . Pilotage, signaux, détection, éclairage HF, émants, pont tournant,
pont transbordeur
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1. DESCRIPTION DU MENU

1.1. Fichier

Nouveau :

Vous permet de créer un nouveau fichier réseaus\timvez ensuite indiquer le nom du
fichier (attention, s'il existe déja sur le disqile#ous demandera de confirmer avant de I'écrasier
vous confirmez, I'ancien fichier sera détruit).

Ouvrir :
Vous pouvez ouvrir un autre fichier réseau. Il veuSit de le sélectionner dans la liste.
Sauver sous :

Vous pouvez réaliser une copie du réseau actusl sowutre nom (comme sauvegarde ou
pour avoir plusieurs paramétrages différents peum&me réseau). Note : si vous souhaitez revenir
au réseau avant la copie, vous devez utiliser leunkéchier - Ouvrir...

Note : il n'y a pas de choix Sauver car la sauvdgagst automatique en cours de travalil.
Vous n'avez pas a vous en préoccuper.

Initialisation :

Ce choix vous permet d'initialiser tous les paraeseimportants du réseau a leur valeur par
défaut. Si vous rencontrez des problemes de péotagus devez obligatoirement utiliser ce choix,
car il initialisera aux valeurs par défaut les zmmportantes, permettant d'assurer un pilotage
correct. Vous pouvez realiser une copie du ficragant de linitialiser pour comparer les
parametres, et trouver les parameétres incorrects.

Sauvegarde disquette :

Cette option vous permet de réaliser une sauveghrdetre réseau (uniquement le réseau
en cours) sur une disquette formatée. Nous vousedtons de sauvegarder régulierement votre
réseau sur disquette.

Imprime tco:

Il vous permet d'imprimer le TCO (Tableau de Cdeti©ptique ou encore dessin simplifié
du réseau) sur les imprimantes supportées par \Wmdmonochrome ou couleur). Il vous permet
eégalement de générer un fichier image BMP du ré§eaut étre intégré dans d'autres logiciels de
dessins, traitements de textes, tableurs...).

Imprime listes

Il vous permet d'imprimer les informations sur tEmtons, appareils, motrices... soit en
forme détaillée, soit sous forme de liste.

Configuration

Ce choix vous permet de configurer Driving Railvgyvant votre réseau, votre besoin ou
vos habitudes.

Validation

Il vous permet de saisir votre clef d'activatioaufsversion de démonstration) fournie avec
votre licence, afin que vous puissiez utiliserdgitiel normalement.

-5-
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Quitte

Il vous permet de sortir du logiciel Driving Railw&Si vous étes en conception du TCO, il
sortira seulement de la conception, et si vouse¥igslotage, il I'arrétera.

1.2. Pilotage
Mode

Ce choix vous permet de choisir le mode de pilo{age choix du mode)

Arrét d'urgence

Uniguement disponible en pilotage (réel ou simaldti il vous permet de réaliser un arrét
d'urgence complet du réseau (arrét de tous lesstrei suppression de tous les pilotes automatiques
itinéraires et magnétophoned)ote : il est également possible d'avoir un bousanle TCO sur
I'écran ou d'avoir un bouton physique connecté MOCLA

Nouveau pilote

En pilotage, vous pouvez créer un nouveau piloteusie locomotive stationnée sur un
canton. Il existe de nombreuses autres possibpibés créer un pilote.

Itinéraire

En pilotage, il vous permet de lancer un itinéraiéga enregistré (l'itinéraire correspond a
une suite de cantons que doit parcourir le traiantiellement suivant des horaires).

Magnétophone

En pilotage, il vous permet de lancer le magnétaphet donc d’exécuter le trajet d'un train
comme il a été réalisé auparavant en manuel.

Horloge

En pilotage, vous pouvez spécifier une nouvelledg@our I'norloge modéliste (si elle n'est
pas synchronisée avec I'heure réelle, voir Condigom). Vous pouvez également utiliser le menu
contextuel (clic droit) dans la fenétre de I'hodog

Epoque
En pilotage, vous pouvez spécifier une nouvellegépo
Décodeur accessoire

En pilotage, vous pouvez activer un décodeur aogessll affiche alors sa fenétre de
pilotage sur I'écran.

1.3. Conception
Tco

Ce choix est tres important car il vous permet d@ssther votre TCO (représentation
graphigue schématique du réseau).

Canton

Il vous permet d’'accéder a I'ensemble des cantfimgia modifier leur paramétradgaote :
VOUS pouvez aussi accéder aux parametres d'unmcaeouis la Conception Tco)

Appatreil

Il vous permet d'accéder a l'ensemble des appateilgoie (aiguillages, croisements, tjd,
ponts) afin de modifier leur paramétra@gete : vous pouvez aussi accéder aux parametres d'
appareil depuis la Conception Tco)

-6 -
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Evénement

Il vous permet de créer, modifier, supprimer le€riamts, accessoires (lampadaires,
passages a niveau...) (commandé par une sortigumdimarche/arrét)) et configuration d'un tco

phyique.
Son

Il vous permet de gérer I'ensemble des fichierss stisponibles et de les repérer par un
numMero.

Bouton
Il vous permet de gérer les 'boutons' que vous goplacer sur le tco (écran de l'ordinateur).

Trajet

Il vous permet de gérer les trajets, c'est-a-dirensemble d'aiguillages ayant des positions
prédéfinies (pour des changements rapides depusuton, un itinéraire...).

Liste des pilotes

Il vous permet de gérer les types de pilotes aeauomnbreuses options.
Motrice

Il vous permet de gérer les fiches de chaque lotemde votre parc matériel.
Décodeurs accessoire

Il vous permet de gérer les fichers des décodaresaoires (necessite I'éclairage constant).
[tinéraire

Il vous permet de gérer l'itinéraire et le détailghrcours.
Magnétophone

Il vous permet de gérer un enregistrement magnétaplet de visualiser le détail du
parcours.

Module

Il vous permet de consulter la liste des modulesténiques automatiguement reconnus par
le systeme. Il vous permet également de réalistine paramétrages complémentaires.

Pont Tournant
Il vous permet de paramétrer trés facilement unt fmmrnant.

1.4. Simulation
Contrble

Avant de pouvoir piloter en physique ou en simolatie réseau, vous devez lancer un
contrle qui va vérifier le maximum de parametres,vous indiquer toutes les erreurs gu'il a
détectées.

Simulation

Vous pouvez piloter votre réseau en simulation alesclocomotives virtuelles. Vous n'avez
pas besoin de boitiers, de modules ou méme deaurésea

1.5. Test
Automatique
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Ce choix vous permet de réaliser un test globabraatiguement de tous les modules
installés sur le systeme.

Liaison

Ce choix vous permet de tester la liaison entprdenier boitier contenant le module série et
I'ordinateur.

Traction

Ce choix vous permet de tester un canton.
Sortie

Ce choix vous permet de tester un module 8 sataewdard ou de puissance
Autres

Ce choix vous permet de tester les autres typemaldules (clavier, affichage, réglage
traction, moteur pas a pas, afficheur LCD...).

Modules

Ce choix vous permet de tester tous les types déule® simplement en indiquant son
adresse. Il sélectionnera le type du test automatignt en fonction du module.

Vérif. détection

Il vous permet de tester la qualité de détectianusucanton donné avec une locomotive.
Vous pourrez ainsi savoir s'il faut nettoyer laevou la locomotive...

1.6. Fenétre
Cascade

Il vous permet de disposer toutes les fenétressletuent sur I'écran en cascade (les unes
sur les autres, et Ilégérement décalées). Ce cleoixggalement étre utilisé si vous n'arrivez plus a
accéder a une fenétre.

Horizontale

Il vous permet de disposer les fenétres horizomtatd (non conseillé si vous avez beaucoup
de fenétres ouvertes).

Verticale

Il vous permet de disposer les fenétres verticaher(reon conseillé si vous avez beaucoup
de fenétres ouvertes).

Arrange icbnes

Il vous permet de réarranger les fenétres en icfaesment utile).
Conception

Il vous permet d'entrer ou de sortir de la concepliCO.
Librairie

Il vous permet d'activer/de supprimer la fenétoediirie utilisée en conception (conseill€).
Contréle

Il vous permet de gérer la fenétre contenant ta ies messages d'erreurs suite au controle
du réseau.

Vue globale
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Il vous permet d'afficher une fenétre de vue gleld réseau utile en conception sur des
réseaux importants.

Nouveau tco

Il vous permet d'activer la prochaine fenétre TGfDrgde mode pilotage/simulation si elle
est présente. Note : pour fermer une fenétre TCf@yt obligatoirement cliquer sur X de la fenétre.

Moniteur

Il vous permet d'activer/désactiver une fenétre affiche des informations pendant le
fonctionnement du pilotage du réseau.

Etat itinéraires

Il vous indique pendant le pilotage, la liste desraires et magnétophones actuellement en
cours.

Liste pilotes
Il vous indique pendant le pilotage, la liste dasttes trains ayant un pilote.

Horloge

Il vous affiche une horloge soit synchronisée $aure réelle, soit accélérée.
Informations

Cette fenétre n’est pas utilisée.

Correspond a la liste des fenétres actives. litallin sélectionner une pour qu'elle revienne
au-dessus de la pile.

1.7. Aide

Paramétrage
Il vous permet d’accéder a l'aide sur le paramétoegDriving Railway

Saisie

Il vous permet d'accéder a l'aide sur les grillesaisie de conception
Pilotage

Il vous permet d'accéder a l'aide sur le pilotaganaulation
Test

Il vous permet d'accéder a l'aide sur les tests

Technique
Il vous permet d'accéder au technique

Annexes

Il vous permet d'accéder aux annexes
Didacticiel

Il vous permet d'accéder au didacticiel
A propos de...

Indique le numéro de version de Driving Railway.
-9-
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2.  PARAMETRAGE

2.1. Configuration M Configuration X
(Fichier - Configuration) Nom du réseau | | oK
Fichier : CAOulils\RAILWAYItest_ovale_ho.DAT Annuler
La. gl’l||e de Sa|S|e Paramétres généraux T e
Configuration vous permet e | Typesignalisation: |SNCF (frangais) > |~ Signal TCO simplifié Police
spécifier les paramétres propres & vo| "ederéseau:  [2rais continu ] Temphumiié: )| Etendu |
réseau é VOS hab|tUdeS Numéro appareil : Durée d'un jour : n Mode autom.
' ) Heure nuit: Heure jour: g
- Nom du réseau v Affichage TGO 3D Mode affichage: [Fond gris ~| | e
Ce ChO|X VOous permet d( Délai clignotement: 1Mos Durée impulsion: El 1410 s %
donner un nom & votre réseal Canton caleul vit.:  [Aucun - Echelle : Ho (118D ~|| Mot Auto.
. . Liai b Type motrice
Purement informatif, ce nom e eotséew: [ao =] Pports complémentaes | ﬁ
affiché dans le titre de la fenétr Multimédia
principale, et sur les impressions (N Fonte Pil.
obligatoire). pide |

- Fichier

Indique le nom du fichier ou est stocké le réséas. menus Fichier-Nouveau, Ouvrir, et
Sauver sous permettent directement de spécifiautre nom.

Parametres généraux :

- Type de signalisation

Indique le type de la signalisation par défaut. ¥ @ourrez choisir pour chaque canton le
type de signalisation, afin d'avoir un réseau mixte

- Signal TCO simplifié

Normalement, le signal est affiché complet sur @GOT Cependant, en cochant cette option,
seul un signal 2 feux sera affiché sur le TCO, feaggnal complet sera géré en physique.

- Type de réseau
Vous devez indiquer le type du réseau.

- Deux rails continu pour les réseaux de I'écheliel'échelle O (et le G d’intérieur).
- Train de jardin pour les réseaux a l'échellel@xdérieur.
- 3 Rails pour les réseaux Marklin 3 rails.

- Temps/humidité

Permet d'indiquer pour le mode Train de jardimlréase du module réglage ou est connectée
I'extension jardin EXTJAR (capteur de températur@frumidite).

- Numéro appareil

Lors de la conception, il indique automatiguememtnumeéro pour le canton et pour
I'appareil. Le numéro est unique pour les cantopoer les appareils. La numeérotation des cantons
commence a 1, et celle des appareils commencaancéro (par défaut 100). Si vous avez plus de
100 cantons, nous vous conseillons d'augmenter caliur.

- Durée d'un jour

Ce paramétre permet de spécifier la durée d'unengmu(1440 mn par défaut, dans ce cas
I'norloge est synchronisée avec I'horloge réeltelr pa gestion de I'’horaire accélérée. Par exemfle 6
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indiquera qu’il passera une journée de 24 heurek leeure (utilisé pour les itinéraires) (minimun.
15 min)

- Heure passage nuit

Indique I'heure qui permettra de passer automatgué en mode nuit (par exemple
21:00:00).

- Heure passage jour

Indique I'heure qui permettra de passer automatigné en mode jour (par exemple
07:00:00).

- Affichage TCO 3D

Ce choix vous permet d'afficher le TCO avec un 188k Le look 3D donne de trés bons
résultats avec le fond gris (voir Mode d'affichadé)te : en conception, le TCO est toujours affiché
de fagon standard.

- Mode d'affichage

Indique la couleur du fond du TCO (blanc pour staddgris pour le look 3D, et noir pour
correspondre au standard SNCF)

- Délai clignotement

Vous devez spécifier la vitesse de base du clignete (utilisé pour les signaux, mais
également pour les feux de passages a niveauetle @aleur est exprimée en 1/10 de seconde
(valeur standard entre 5 et 15). Cette valeur spoed a la valeur de base utilisée pour toutes les
sorties mises en clignotement. Cependant, il essiple de spécifier une valeur différente par
module sortie (voir Conception-Module).

- Durée impulsion

Vous devez spécifier la durée de base de I'impul@itilisée pour les aiguillages doubles
bobines...). Cette valeur est exprimée en 1/10 ebmrsle. Vous devez mettre une valeur en
essayant. Si l'aiguillage ne change pas, il fagnanter la valeur, si au contraire, alors que
l'aiguillage est déja en position, elle émet encordruit, il faut diminuer cette valeur. Il ne faaas
spécifier une valeur supérieure a 10 pour des ll&ges, sinon il y a risque de destruction. Cette
valeur correspond a la valeur de base utilisée fmuies les sorties mises en impulsion. Cependant,
il est possible de spécifier une valeur différegpae module sortie (voir Conception-Module). Une
valeur normale pour les marques courantes va de 2 a

Liaison Bus :

Vous devez ensuite, si vous avez un boitier relrévsetre ordinateur, spécifier le nom du
port série pour le premier réseau. Vous pouvezifggepsqu'a 8 ports séries avec le bouton Ports
complémentaires.

- Port Série :

Vous indiquez donc le nom du port série (COM2 panaple) sur lequel est relié le réseau.
Normalement, vous devez laisser sur AUTO sauhsg'itrouve pas le boitier alors que celui-ci est
connecté ou si vous avez plus d'un port séries@tpour Driving Railway.

Boutons complémentaires :
- Couleurs

Vous pouvez également modifier les couledwdogiciel en activant ce bouton.
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- Police

Vous pouvez spécifier la police pour le texte duOT@ne taille de 12 est conseillée pour
une lisibilité optimum. N'utilisez pas les policé8NDINGS ou SYMBOL si elles sont disponibles
sur votre systéeme, surprise garantie ! Nous voasaithons la police Times New Roman ou Arial.

- Etendu
Vous permet de spécifier des parametres compléimemnta
- Mode automatique

Vous pouvez spécifier les différentes valeurs debabilité qui sont utilisées dans le mode
automatique. Vous pouvez étre amené a modifiepéametres par défaut si le trafic est trop
important ou au contraire si le trafic est trofpfai En cas de probleme le bouton défaut permet de
restaurer les valeurs d'origine.

- Jardin

Permet si vous avez spécifié le mode Train denamli que vous avez spécifié l'adresse du
module réglage (Temps/humidité) sur lequel est eot@e I'extension EXTJAR, de paramétrer les
courbes de correction de la vitesse en fonctiotadempérature, de I'humidité et de deux autres
parametres optionnels.

- 3rails CA
Permet de réaliser le paramétrage complémentainel@® réseaux 3 rails Marklin.
- Horloge

Permet de paramétrer le module clock (CLOCK) éwdlgment connecté (affichage de
I'neure modéliste en physique sur un afficheurgiremts géant).

- 1Im/G
Permet de spécifier les paramétres complémeniainasies réseaux a I'échelle G ou lim.
- Mot. Auto.

Permet de spécifier les parameétres utilisés paautldbrs de la création d'une motrice
automatique lors du pilotage (voir Motrice pourgptiinformations sur la fiche).

- Type motrice
Permet de spécifier les libellés pour les typemdg&ices complémentaires.
- Epoque
Permet de spécifier les libellés des époques.
- Multimédia
Permet de tester et paramétrer les dispositifsimédtias (carte son et carte d'incrustation
vidéo).
- Fonte pil.

Permet de spécifier la taille de la petite polieetexte utilisée pour les pilotes (permet de
réduire la taille d'un pilote sur I'écran).

2.2. Paramétrage des couleurs
(Fichier - Configuration - Couleurs)
Vous pouvez modifier toutes les couleurs au
niveau du TCO. En cas de résultat catastrophique,
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vous pouvez restaurer les couleurs de base en ampslyr le boutobéfaut.

Vous devez tout d'abord sélectionner I'élément difieo dans la liste. Il affiche alors sa
couleur actuelle. Si vous souhaitez modifier salexay il suffit d'appuyer sur la touche
Modification, puis de choisir la couleur voulue.

Info : Si vous avez une imprimante couleur (Jetat® par exemple), vous pouvez imprimer
la liste des couleurs avec la couleur correspondalitvous suffit de choisir Impression listes,ui
de valider le choix Configuration (et d'invalider teste des choix si vous ne les voulez pas!).

Le choix des couleurs est important mais trés
difficile. Il est important de noter que le systéme
gére 16 couleurs différentes pour les 16 premiers
pilotes activés. La fenétre de pilotagst remplie par
son fond avec cette couleur, et le canton ou as# si
le train est affiché avec la méme couleur, permetta
de retrouver tres facilement le train. Au-dela ée 1
pilotes, la couleur est la méme (il est déja ditice
trouver 16 couleurs suffisamment différentes pour
pouvoir les différencier du premier coup d'ceil).

2.3. Police et Fonte Pil.
(Fichier - Configuration - Police)

Le choix police vous permet de modifier la police d
texte qui apparait sur le TCO. Le choix Fonte Wilus permet
de modifier la police de texte qui apparait dars pdotes
(petite).

2.4. Configuration étendu
(Fichier - Configuration - Etendu)

Les parameétres ci-dessous permettent de
spécifier des informations complémentaires non
obligatoires. Il est conseillé de ne les modifieeq
si vous étes s(r de votre action.

- Désactive Plug and Play (PNP)

Par défaut, le systeme réalise la procédure
Plug and play a chaque lancement du logiciel, il
peut ainsi détecter si un nouveau module est mis
en place... Cependant, vous pouvez a votre
initiative désactiver ce test. Dans ce cas, le
systeme ne réalisera qu'un rapide test des modules
précédemment présents. En cas d'ajout d'un
nouveau module, il ne sera pas détecté (dans ce
cas, enlever la croix, et relancer le programme).
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- Lancement pilotage auto.

Si vous activez cette option, Driving Railway lamant automatiquement le pilotage a la
mise en route.

- Message moniteur étendue

Permet de demander l'affichage des messages copmiines lors du pilotage dans la
fenétre du moniteur. Ces messages concernent ielisemént les raisons pour lesquelles une
machine ne peut pas passer au canton suiMaie. : il n'est pas conseillé d'activer cette optan
permanence, car le nombre de messages devant fitkéa peut étre trés important, pouvant
ralentir le fonctionnement du systéme. Vous pomaantenant dans cette version changer le mode
directement depuis le menu contextuel de la fematriteur. Vous ne devriez plus activer cette
option dans cette grille.

- Double moniteur

Cette option doit étre activée si sur votre PC,svauez deux écrans pour l'utilisation de
Driving. Il ne vous sera dans ce cas plus obligatde redimensionner la fenétre Driving & chaque
lancement.

- Force mode impulsion

Ce mode permet de renvoyer systématiquement le imguleslion au module 8 sorties lors
de la commande d'aiguillage. Il ne faut pas codw®tte option sauf si vous avez des moteurs
doubles bobines fortes consommations sans con&dindde course (comme PECO, PM1 par
exemple)

- Suppression manuel du pilote

Par défaut (non coché), si vous enlevez la locoraotie la voie, le pilote disparait
automatiquement. Vous pouvez demander une suppnessanuel du pilote. Si vous enlevez la
locomotive de la voie, le pilote sera toujours présce mode peut étre utile si vous avez desgerte
de détection avec certaines locomotives.

- Filtre fin de détection :

Permet de spécifier un filtre qui permet de supeprirtes défauts de détection. Avant
d'indiguer que le canton n'est plus détecté, dnattce délai (en ms), ce qui permet d'éliminer les
petits défauts de détection. Une valeur de 60088 convient dans la plupart des cas. Il est
possible d'augmenter cette valeur pour amélioreyuldité de détection (sans dépasser 2000, soit
2s), car le canton reste occupé pendant ce terppdesnentaire quand le train (le dernier wagon) en
sort (voir contrdle qualité détection et les anrsexéétection).

- Filtre module canton :

Permet de modifier la valeur du filtre matérieléigté dans le module canton (O indique le
filtre standard). Normalement, il n'est pas utidendodifier ce parametre.

- Chgt appatreil interdit si canton occupé

Par défaut, il n'est pas possible de changer laigrosl'un appareil si le canton ou la za est
occupé. En cochant cette case, dés que le cargoni@s l'appareil est occupé, la modification de
la position est interdite. Ce mode permet une #&cplus grande, mais ne doit étre utilisé que sur
les grands réseaux avec un trafic modéré. Nousoms gonseillons pas ce choix, car il peut
perturber le fonctionnement en mode automatigurgriire et magnétophone.

- Délai maximum cght appareil :

Permet de spécifier le temps maximum que met uuiliEge (ne concerne pas les ponts
tournants et les ponts transbordeurs) pour chatggrosition. Ce délai en ms (2000 = 2s) doit
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obligatoirement étre plus long que le temps mislipaguillage pour changer (attention dans le cas
de moteurs lents, fils a mémoire...). Ce délaiugitisé dans le systéme de contrdle de position des
aiguillages (feedback).

- Délai/Aiguillage

Délai d’attente (en 1/10s) avant commandes du mateivant pour les moteurs doubles
bobines. Cette valeur est également normalemeatvaléur indiquée dans Impulsion de la fiche
configuration augmentée de la valeur 1.

- Délai avance/Aiguillage

Délai complémentaire apres un changement d’aigla/ant la mise en route du train pour
le mode automatique/itinéraire.

- Durée chgt aig (moteur lent)

Temps que met un aiguillage pour changer de pasfttmteur lent essentiellement) (en ms)
Ce délai systématique est utilisé pour verrouiller aiguillage chaque fois que sa position est
modifiée, afin de lui permettre d’avoir le tempsat@nger physiquement.

2.5. Mode automatique
(Fichier - Configuration - Mode automat.)

Vous pouvez modifier les paramétres du mode auigoeatau niveau des probabilités
gu'une action se produise (voir annexe -
pilotage). Vous devez tout d'abord sélectionner
I'évenement qui déclenchera éventuellement une
action, et indiquer une valeur (plus elle est
grande, moins il y a de chance pour qu'il change
guelque chose).

2.6. Parameétrage Jardin
(Fichier - Configuration - Jardin)

Vous pouvez appliquer un coefficient correcteua aitesse
des trains en fonction de quatre parameétres domngérature et
I'humidité (extjar). Pour chaque courbe, l'axe igate indique le
coefficient correcteur pour la vitesse (le pointieni représenté par
la ligne horizontale grise indique aucune correcfio0%). En haut,
il réalise une augmentation de la vitesse et enubasdiminution.
L'axe horizontal indique la variation de températ(froid a gauche,
et chaud a droite). La droite verticale en poiééllverte indique la
valeur actuelle du parametre concerné (si le sys&@shbranché !).
Il indique également la valeur en pourcentage depteection de la vitesse en fonction des quatre
courbes.

Le bouton valeur par défaut permet de restaurgéesdes courbes (horizontale, donc pas de
correction). Le bouton Mise a jour permet de dereatallecture des capteurs pour repositionner les
barres vertes. Le bouton Etalonnage permet de jgair@nta correspondance entre la valeur absolue
de la lecture (0 a 255) a la valeur réelle par eteren
degré. Cela permet d'afficher la température réatllee
degré d'’humidité dans la fenétre Horloge lors dintgoje.

Normalement, les valeurs fournies avec le capteur

-15 -



PEGASE INFORMATIQUE DRIVING RAILWAY - REFERENCE
EXTJAR sont correctes. Il suffit donc de les saisiectement.
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2.7. Paramétrage 3 rails Marklin
(Fichier - Configuration - 3 rails)

Test automatique sens

Réalise le test automatique du sens de
marche sur les cantons 3 rails dés qu'une
nouvelle machine est posée sur la zone
centrale d'un canton (fortement conseill€).

Délai avant test sens

Indique si le test automatique est actif, le délpartir du moment ou la motrice est détectée
avant qu'il ne lance le test (pour permettre dfaediemps de la mettre correctement sur la voie).

Durée maxi test sens

Indique le temps maximum que dure le test de semmalche au dela duquel si la motrice
n'a toujours pas atteind une des deux zones ¢'mrtést est annulé (Conseillé de mettre une valeu
qui dépend de la taille du plus grand canton ajoside la vitesse de la machine la plus lente).

2.8. Paramétrage de I'horloge externe
(Fichier - Configuration - Horloge)

Cette grille vous permet de paramétrer Driving Wayl pour l'utilisation d'un affichage de
I'neure modéliste sur un afficheur 7 segments e&téscomme le module CLOCK).

- Type horloge :

Vous devez indiquer le type d'horloge qui
est connectée.

* Aucune : aucune horloge physique n'est
connectée
* Normale : une horloge standard est
connectée sur un module affichage (cas de
CLOCK) (1 seule LED par segment)
Géant : une horloge géante est connectée (pilaiéé modules 8 sorties, un par
afficheur)

- Module affichage :

Dans le cas d'une horloge de type normale, vougzdepécifier l'adresse du module
affichage (MOAFF) utilisé.

- Module 8 sorties :

Dans le cas d'une horloge du type géante, vouszdspécifier les adresses des quatre
modules 8 sorties (MOOUT) utilisés.
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2.9. Configuration lIm/G
(Fichier - Configuration - 1Im/G)

Vous pouvez configurer les paramétres
complémentaires pour les réseaux a l'échelle
G/lim (ou si vous possédez des cantons type G).
Ces cantons fournissent une tension continu de O
a 24volts sur 255 pas (soit une résolution de 0.1
volts)

- Filtre détection module G

La valeur permet de spécifier une valeur pourlteefde détection situé dans le module G. 0
indique d'utiliser la valeur standard. Il n‘'estmaltement pas utile de changer cette valeur.

- Impulsion canton G

Il est possible de générer automatiquement une Igigouélectrique sur la voie quand le
train n'est plus détecté afin d'augmenter la prifibalide détection. En validant cette option, il
générera donc une impulsion d'une durée précisee deénsion spécifiée, et si le train n'est tolgour
pas détecté, il recommencera périodiquement sulgatélai indiqué.

- Durée impulsion

Indique la durée de l'impulsion (0 = minimum). Plagiurée est importante, plus la chance
de détection est grande, cependant, la machineapanter (ne pas dépasser 300 ms).

- Tension impulsion

Permet de spécifier la tension (approximative) geiia appliquée pendant la durée de
I'impulsion. Plus la valeur est grande (max 258)s fja chance de détection est grande, mais plus la
machine fera un saut important (surtout avec aertpétits modeles de locomotives).

- Délai entre deux impulsions

Permet de spécifier le délai entre deux impulsiginie train n'est toujours pas détecté. Ce
délai doit étre Iégerement inférieur au délai deectéon inscrit dans la configuration étendu (en
moyenne environ 1 seconde).

- Tension a l'arrét (détection)

A l'arrét, et si le train est détecté, il reste wemsion d'environ 1 volt sur la voie. Cette
tension est normalement suffisante pour détectardahine. Il est cependant possible de spécifier
une valeur plus importante (par exemple 60 poumksvenviron) ce qui assure une meilleure
détection. Par contre, il faut obligatoirement tpenachine n‘avance pas a cette tension (toujeurs |
cas quand la machine est équipée d'électronique kntoie et le moteur). Une valeur de 0 indique
gue cette fonction est désactivée.

- Tension a l'arrét (pas de détection)

A l'arrét, et si aucun train n'est détecté, ileaste tension d'environ 5 volts sur la voie. Cette
tension est normalement suffisante pour détectardahine. Il est cependant possible de spécifier
une valeur plus importante (par exemple 80 poumBsvenviron) ce qui assure une meilleure
détection si une machine est posée. Une valeurindidue que cette fonction est désactivée (ne pas
mettre une valeur trop importante pour éviter qure e la mise en place d'une machine, elle ne
fasse un saut trop important pendant une courted1i20 semble une valeur maxi).
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2.10. Type Motrice
(Fichier - Configuration - Type motrice)

Vous pouvez modifier les libellés des types de ioesr
complémentaires qui apparaissent dans la fichariotwe. Ils sont
utilisés pour le mode automatique.

2.11. Epoque
(Fichier - Configuration - Epoque)

Vous pouvez modifier les libellés des époques
qui sont disponibles dans le logiciel pour le atye.
Normalement, les époques indiquées correspond&nt au
époques normalisées. Vous pouvez cependant étre
amenés a les modifier pour découper une époque
standard en plusieurs de durée plus réduite.

2.12. Multimeédia
(Fichier - Configuration - Multimédia)

Driving Railway est capable de gérer les
cartes sons du PC, et également d'afficher dans
une fenétre de pilotage, la vidéo venant d'une
caméra embarquée dans une locomotive. Ce
menu permet de paramétrer et de vérifier le fonaiment (si la carte est compatible). Au niveau
de la carte son, il suffit qu'elle soit compatibleec Windows, et integre les drivers pour la gestio
MCI (si elle n'est pas détectée dans la liste@ut peut étre mettre a jour les drivers).

- Test son

Il suffit d'appuyer sur le bouton pour entendre son dans les haut-parleurs. Si vous
n'‘entendez rien, vérifier que Windows est bien imptaé, et que vos haut-parleurs sont
correctement branchés et allumés. Vous devez e€éfjalement le niveau de la source Wave dans
la table de mixage de la carte (voir la documenniadie la carte et de Windows).

- Incrustation vidéo

Si aucune carte n'est détectée, et qu'elle esemgésc'est qu'elle n'est pas compatible
(testées avec succes : Miro DC30 et ATI rage prbot8Mo). Dans le cas contraire, vous avez
acces aux grilles de paramétrage de la carte degiumentation de la carte). Pour choisir une carte
d'acquisition, vous devez noter les points suivamtrte d'acquisition supportant le mode overlay,
en 360x270, compatible avec VFW (Video For Windqws)
et carte graphigue supportant également l'overtggigue.

Seule cette configuration permet d'avoir la vidéol'g€cran.
Nous ne pouvons garantir le fonctionnement avée tairte
d'acquisition et telle carte graphique.

2.13. Validation
(Fichier - Validation)
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Sauf si vous utilisez le logiciel Driving Railway eléémonstration, vous devez saisir la clef
d'activation qui vous a été fournie (document paét a la livraison). Ensuite, vous verrez
apparaitre en bas de I'écran la licence que vossepez. Les valeurs numéro de série peuvent étre
renseignées par le systeme ou vous pouvez étreéamnies saisir (en regle général, uniquement le
premier). Dans tous les cas, vous devez saislefal@ctivation.

2.14. Ports complémentaires
(Fichier - Configuration - Ports complémentaires)

Si votre réseau nécessite plus d'un port série fi@8ules),
vous devez paramétrer les différents ports séridsés par le
systeme. Dans ce cas, il est nécessaire d'indigsieuméros de port
plutbt qu'Auto.

2.15. Imprime TCO
(Fichier - Imprime TCO)

Cette option vous permet d'imprimer le
TCO (dessin schématique) du réseau. Elle vous
permet également de générer un fichier image
bitmap .BMP (standard de Windows).

- Support

Vous permet d'indiquer si vous souhaitez
imprimer le TCO ou si vous préférez générer un
fichier informatique image bitmap .BMP.

- Noir et blanc

Vous permet de convertir les couleurs en niveaugride(normalement pas nécessaire méme
avec une imprimante noir et blanc). Par contraspghsable pour imprimer en noir et blanc sur une
imprimante couleur.

- Mode cablage

Soit vous imprimez le TCO en mode cablage (commestlaffiché en pilotage), soit en
mode conception.

- Fichier BITMAP

Vous pouvez spécifier la résolution de I'image et gn y (attention a ne pas trop exageérer,
sinon la taille du fichier sera trop conséquentar won générable) (maxi 2000). Vous pouvez
spécifier également le format de couleur (indexécaseulement 256 couleurs différentes) ou vraie
couleur avec la teinte exacte (indexé conseillédbase par 3 la taille du fichier). La résolution
permet d'indiquer le nombre de points par inch)(dpur I'impression depuis un logiciel de dessin.
En régle générale, la résolution de 75 est stand&@ et 300). Plus la résolution est grande, [dus
dessin est précis, et plus il sera petit une fojrimée.
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Il suffit de cocher les
informations que vous souhaitez
imprimer.

- Liste simplifiée

Permet  de demander
I'impression d'une liste simplifiée
(économie de papier !) au lieu de
l'impression compléte de chaque
fiche.
- Trier

Permet de demander

I'impression des listes (cantons, appareils...ppdte numérique a la place de l'ordre de saisie.
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3.  Conception du TCO

3.1. Dessin du tco
(Conception - Tco)

La conception du TCO est facilitée grace a I'dtisn d'une représentation Wysiwyg du
TCO, et du traceé direct sur la fenétre de I'or¢inat Nous vous conseillons de lire le didacticiel
pour plus dinformations sur ['utilisation et swa technique a utiliser. La partie ci-dessous
correspond juste a la référence des possibilités.

Vous devez tout d'abord sélectionner I'outil equdint dessus (petits dessins juste sous le
menu), et éventuellement I'orientation. Nous vausseillons également d'activer la fenétre librairie
(Fenétre - Librairie). Le curseur de la souris préan forme de I'objet actuellement sélectionné. |l
existe 8 types d'objets. Pour quitter la conceptibauffit soit de choisir fermer de la fenétre de
conception, soit de choisir le menu Conceptiom-deéinception TCO.

Il est indispensable que les extrémités des appdeiet des cantons soient sur la méme
position. Vous ne devez en aucun cas tracer un cant par-dessus un appareil. Vous devez
I'arréter, et en retracer un apres (éventuellemenén virtuel).

Lors du placement d'un objet, il le positionne amatiquement sur la grille en le mettant sur
le point le plus proche du clic de la souris. Vatgvez donc pas besoin d'étre tres précis. Au
besoin, vous pouvez augmenter le coefficient darzpour placer avec plus de facilité certains
objets. Vous devez noter que, pour qu'un appareilrocanton soit présent sur le TCO, il n'est pas
obligatoire de le créer depuis le TCO. Il peut & par le menu correspondant (choix ajouter de
la liste dans conception). Dans ce cas, évidemnilentaura pas de représentation sur le TCO.
Cependant, il est possible de lui attribuer uneésgntation TCO. Il suffit de sélectionner, lordale
conception TCO, l'outil d'ajout adéquat (cantorpaapil, accessoire, bouton), et aprés le clic a la

position choisie, de choisir dans la liste propde@auméro de I'objet déja créeé afin de le reprendr
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Il est ainsi possible de créer de différentes nrasi@n réseau en fonction du style du réseau,de se
besoins, et de ses propres golts.

Description des outils :

Note : clic droit permet d'accéder au menu contxtui vous indique les différentes
possibilités sous forme d'un petit menu.
* Sélection
Clic gauche Déplace un objet (y compris signalf sate), sélection et déplacement de
zone. Si le canton, permet de déplacer chaque goioanton, d'en ajouter
un, d'en supprimer un.
Clic droit Menu contextuel

Ctrl + Clic gauche

Modifie les informations de feb(canton, appareil...)

Shift + Clic gauche

Modifie l'orientation (appareitcessoire, signal)

Shift + Clic droit

Création d'une nouvelle fenétieevue TCO (maxi 8)

* Ajout d'un canton

Clic gauche

Ajout d'un canton ou trace le poinvanot

Clic droit

Menu contextuel

Ctrl + Clic gauche

Fin du tracé du canton

* Ajout d'un appareil

Clic gauche

Ajout d'un appareil

Clic droit

Menu contextuel

* Ajout/Modif/Suppression d'un signal

Clic gauche Ajout d'un signal principal si presadnton, d'un signal quelconque dans |
autres cas
Clic droit Menu contextuel

Ctrl + Clic gauche

Ajout d'un signal avancé en sarsnal (prés d'un canton)

Shift + clic gauche

Ajout d'un signal avancé erssamerse (pres d'un canton)

* Ajout d'un accessoire

Clic gauche

Ajout d'un accessoire

eS

Clic droit

Menu contextuel

* Ajout d'un bouton

Clic gauche

Ajout d'un bouton

Clic droit

Menu contextuel

* Ajout d'un trajet

Clic gauche

Ajout d'un trajet ou d'un détail (piositd'un appareil)

Clic droit

Menu contextuel

Ctrl + clic gauche

Ajout d'un nouveau trajet

* Ajout d'un itinéraire

Clic gauche

Ajout d'un itinéraire ou d'un détailifméro de canton)

Clic droit

Menu contextuel

Ctrl + clic gauche

Ajout nouvel itinéraire
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* Modification/Position du texte

Clic gauche

Déplace le texte (clic sur le texte)

Clic droit

Menu contextuel

Ctrl + clic gauche

Modifie le texte (maxi 8 caraet®

Shift + clic gauche

Ajoute un texte libre (nondiéin objet)

* Suppression d'un objet

Clic gauche

Supprime l'objet totalement

Clic droit

Menu contextuel

Ctrl + clic gauche

Supprime uniquement l'objet dLOT(I'objet est toujours présent dans les
listes).

* Zoom
Clic gauche Augmente le zoom
Clic droit Menu contextuel

Ctrl + clic gauche

Diminue le zoom

Shift + clic gauche

Zoom standard x1

3.2. Saisie des cantons
(Conception - Canton - Ajouter)

Vous pouvez créer, modifier, supprimer un cantoit, sn y accédant depuis une listeit

depuis le TCO

- Numéro

Correspond au numéro du canton qui est automatigoiecalculé afin que ce dernier soit
unique (y compris en prenant en compte les numéessappareils). Vous pouvez modifier la

valeur, mais il réalise un contréle afin de s'assgue le numéro n'est pas déja utilisé.

- Désactive

Permet de désactiver le canton s'il n'est pas enmmmnecté a un module électronique. I

apparaitra en gris sur le TCO, et aucun train nerpaller dessus.
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- Suivant

Indique le numéro du canton, de l'appareil suiwantsi c'est un heurtoir, une liaison vers le
monde extérieur. Cette information est automatiqeréngalculée si le canton est tracé sur le TCO
(sauf pour les heurtoirs et liaisons externes).cS8ichoix est grisé, le lien a été calculé
automatiquement en sortant de la conception du TIG(&st donc pas modifiable.

- Précédent

Indique le numéro du canton, de l'appareil précédensi c'est un heurtoir, une liaison vers
le monde extérieur. Cette information est autonu&tigent calculée si le canton est tracé sur le TCO
(sauf pour les heurtoirs et liaisons externes).c8ichoix est grisé, le lien a été calculé
automatiquement en sortant de la conception du TIG(&st donc pas modifiable.

- Mode
Indique le type du module canton

* Standard indique un canton normal avec deux zdfesét (une dans chaque sens). Il est
relié aux rails par 4 fils : C+, C-, Za+, Za-.

* Sans ZA indique un canton sans zone d'arrétfangtionne dans les deux sens de marche
(relié aux rails par 2 fils : C+, C-). Zones d'dllgs dans les entrées de gare complexes.

* Sens unique indique un canton avec une zoneéetd@ans un seul sens de marche, relié aux
rails par 3 fils : C+, C-, Za-.

* Virtuel indigue un canton non connecté directetrgeun module physique. Il est relié au
canton associdl est important de noter qu'un canton virtuel doit étre dans le méme sens que
le canton physique auquel il est rattachéEn regle générale, le canton virtuel corresponah a
petit morceau de voie entre des aiguillages, teip pour étre un canton avec un module et des ZA.

- Associé

Permet d'indiquer le numéro du canton associé peEsurcantons virtuels. Le canton est
obligatoirement un canton physique.

- Puissance >

Indique un coefficient correcteur de vitesse paicanton dans le sens normal de marche.
La valeur 100 indique aucune modification de laspance transmise aux locomotives. Une valeur
plus grande permet d'augmenter la vitesse sur m®rcaet inversement, une valeur plus faible
permet de la diminuer (utile en cas de pente inaoe) ou pour réduire artificiellement la vitesse
au passage d'une courbe trés serrée (sans aweoictzet au réglage). La valeur nominale varie entre
80 et 120.

- Puissance <

Indique un coefficient correcteur de vitesse paicanton dans le sens inverse de marche.
La valeur 100 indique aucune modification de laspance transmise aux locomotives. Une valeur
plus grande permet d'augmenter la puissance scarden, et inversement, une valeur plus faible
permet de la diminuer (utile en cas de pente inapde) ou pour réduire artificiellement la vitesse
au passage d'une courbe trés serrée (sans aweoictzet au réglage). La valeur nominale varie entre
80 et 120

- Vit. Max.
Permet de spécifier la vitesse maximum autoriséeasicanton (pas de limite=255). Cette
limite s'applique a tous les trains. Il faut raretngescendre en-dessous de 80.
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- Délai ZA

Indique le délai avant arrét pour les cantons ge sans ZA avec arrét (utilisé uniquement
pour les plagues tournantes et ponts transbordeurs)

- Numéro gare cachée

Si vous indiquez un numéro (<> 0), il va gérer aaton en gare cachée, c'est-a-dire passer
automatiqguement d'une voie a l'autre en entréa sbeie en pilotage manuel. Il faut indiquer pour
chaque voie de la gare cachée le méme numéro decgahnée, et dans voie, un numéro différent
commencant par 1 et dans l'ordre.

- Voie

Indique le numéro de la voie d'une gare cachéedo(uoit &tre unique) pour le numéro de
la gare cachée indiquée.

- Module
Permet de spécifier I'adresse du module cantonlddiste des modules disponibles
- Inversion de sens

Permet d'inverser le sens de circulation normal ¢gample en cas d'inversion du cablage).
Nous conseillons d'inverser plutét le cablage,eehd pas cocher cette case, sauf pour faire un test

- Eclairage

Indique si, sur ce canton, I'éclairage constantleé-trains ne doit jamais étre actif, étre actif
uniguement si le train est éclairé ou s'il estaatg actif.

* Canton sans HF : Pour tous les cantons sans HFQAN ...)

* Actif si train actif : Le mode standard pour l@icage constant (actif si la HF est active
au niveau du pilote)

* Actif si détection : La HF est active si un trast détecté (conseillé pour les décodeurs
accessoires si I'éclairage constant n'est pasétsinon sélectionner actif si train actif)

* Actif si nuit : Idem ci-dessus, sauf qu'il n'esttif que la nuit.
- Type canton
Indique le type de la voie (pour le mode automatide circulation des trains).

* Voie unique : voie de traffic type 'unique’

* Voie double : voie de traffic type 'double’

* Quai de gare voyageur : indique que les traingaj@geurs peuvent s'arréter

* Quai de gare marchandise : indique que les tdénarchandises peuvent s'arréter
* Dép6bt : indique un dépbt pour les trains sansgpart ou ils s'arrétent

* Divers : le reste !

- Longueur
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Indique la longueur du canton y compris les zorlesé@t en cm. Cette valeur est utilisée en
pilotage automatique (ou semi-automatique) si ldaraest de type gare. Si dans la motrice, il est
également indiqué une longueur, ce train ne palleasur ce canton que s'il est assez grand. Note
la longueur est également utilisée pour le calaullad vitesse réelle en km/h pour le canton de
référence (voir configuration).

- Modif. app. début canton seulement

Permet d'indiquer que Driving Railway ne doit chemigs aiguillages qu'en entrant dans le
canton, et pas quand il arrive sur la ZA. Option nonseillée sauf cas trés spécial.

- Arrét
Indique si le train doit s'arréter en mode autoquegisur ce canton.
- Sens normal seulement

Indique si seul le sens avant (normal) est aut@isée canton (par exemple dans le cas de
voie double pour le train n'empreinte la voie gaaglle sens standard de circulation).

- Motrices autorisées

Indique les catégories de motrices autorisées sucamton en mode automatique (par
exemple, cela permet d'éviter a une locomotivetége de rouler sur une voie sans caténaire).

- Types complémentaires

Indique les types complémentaires autorisés swantn en mode automatique (note : les
libellés sont modifiables dans la Configuration)

- Epoques

Indique les époques autorisées sur ce canton ee madmatique (note : les libellés sont
modifiables dans la Configuration)

- Test

Cette option permet de réaliser un test du paragetdu canton (sens, type du canton, et
adresse du module) en faisant rouler un train @idiacticiel).

- Cherche Mod.

Cette option permet de réaliser automatiquemergdaerche de I'adresse du module associé
a un canton. Il suffit de poser une machine sgatgon en cours.

- Signal ->

Permet d'accéder aux parametres pour le signak{pal et avanceé) dans le sens normal.
- Signal <-

Permet d'accéder aux parametres pour le signak{pal et avance) dans le sens inverse

3.3. Saisie des signaux du canton
(Conception - Canton - Signaux)
Vous pouvez librement choisir les signaux pour éassnormal et le sens inverse d'un

canton Vous pouvez avoir un signal sur le TCO, maisgraphysique, un en physique mais pas sur
le TCO ou bien les deux.

Vous noterez que pour les deux sens de circulatimums pouvez mettre un signal principal,
et un signal avancé (pas toujours disponible dautes$ les signalisations des pays).
- Pays :
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Vous devez indiquer le pays (nom du chemin defdeuy les signaux de ce canton. Ce choix
conditionne le type de signal disponible. Sur lema&éseau, vous pouvez panacher les différentes
signalisations sans limite.
- Type :

Permet de spécifier le
type du signal (pour le pays
choisi). Apres avoir
sélectionné le type, il affiche
une représentation du signal
sur la droite de la grille.

- Nb Sorties :

Il indique le nombre
maximum de sorties (de
lampes) utilisées pour ce
signal. Dans certains cas, certaines lampes peldtemtreliées ensemble (cas du rappel et du
ralentissement).

- Module :

Permet de spécifier I'adresse du module qui gésigraal (non obligatoire). Vous pouvez
spécifier deux modules 8 sorties. Un signal perg étcheval sur deux modules. Les sorties du
premier module sont numérotées de 1 a 8, et dE6%pa@ur le second.

- Couleurs :
Indique pour chaque sortie la couleur de I'ampoule.
- Sorties :

Indique le numéro de la sortie du module sélectiofina 8) sur laquelle est reliée I'ampoule
correspondante (si un signal physique existe !).

- Clignotement :

Permet d'activer le clignotement de I'ampoule gmoadante. Note : normalement, sauf cas
exceptionnel, cette option n'est pas utile, saclgaet Driving Railway calcul si I'ampoule doit
clignoter.

- Signal avancé :

De la méme facon, vous pouvez paramétrer le sigmahcé (limité & un seul module 8
sorties).

- Test:

Permet de réaliser un test du signal (tient cordpt@aramétrage des sorties). Il allume les
lampes les unes apres les autres.

3.4. Saisie des appareils
(Conception - Appareils - Ajouter)
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Les appareils de

voies correspondent aux

aiguillages, croisements,

TJD, ponts tournants et

ponts transbordeurs.

- Numéro

Indique le
numéro de l'appareil. I
est automatiquement
attribué par le systeme,
mais vous pouvez le
modifier. [l doit étre
unique pour les
appareils et les cantons.

- Désactive

Permet de désactiver le fonctionnement de 'app&es trains peuvent rouler dessus, mais,
le changement de position n'est pas autorisé mangle, s'il n'y a pas encore de moteur d'aiguille)

- Type d'appareil
Indique le type d'appareil. Il affiche sur la deoitne représentation de I'appareil.
- Canton détection

Indique le numéro du canton de détection. Cettewaést calculée automatiquement en
quittant la conception TCO s'il peut la déterminer.

- Sens de marche <--

Ceci permet d'indiquer le sens de marche sur umrraeppll affiche un point rouge sur
I'appareil en fonction du sens de marche. Le senmarche doit étre le méme que le canton de
détection. Il est conseillé de toujours indiqueséas de marche de I'appareil, méme s'il n'egsautil
gue dans certains cas spécifiques.

- COté sens inverse

Indique si I'appareil est situé du cété "précéddat'tanton de détection (valeur importante,
utilisée dans le blocage du changement de positonet appareil). Pour déterminer le cété sens
inverse d'un appareil, cela est trés simple. Léotaposséde un sens (le c6té suivant est repéré par
un repere rouge lors de la conception). Si I'agipast du coté de ce repeére, il ne faut pas cdeher
case. Si au contraire, il est de l'autre cét@ut fnettre la croix.

- Pos. Défaut

Indique le numéro du lien par défaut de cet appdeur sélectionner une nouvelle position
par défaut d'un appareil (voie déviée d'un aiggdipar exemple), il suffit de sélectionner le lien
dans la liste des liens, puis d'appuyer sur ledroBbs Défaut.

- Appareil Lié

Indique si des appareils sont liés ensemble (caguement d'une bretelle). Il faut
obligatoirement que les appareils ainsi liés seuelent (par exemple, I'appareil 100 est lié a
I'appareil 112 et vice versa). Note : nous décdinssi cette fonction. Pour la fluidité du trafitest
préférable de créer un bouton pour changer les diguillages en méme temps, et de ne pas les lier
(car sinon, si les aiguillages sont en positioni@gvil faut que les deux cantons situés en pointe
d'aiguillage soit libre pour pouvoir changer laifioa des aiguillages , car chaque aiguillage n# pe
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étre changé que si son canton de détection estdibque si le canton de détection de son appareil
lié est également libre).

- Mode impulsion

Indique si l'appareil est en mode impulsion (toes &iguillages doubles bobines, et la
plupart des marques du commerce). Dans le casag@ntle mode fixe est activé (cas des simples
relais, fils a mémoire, moteurs lents).

- Module
Indique l'adresse du module 8 sorties pilotanpkaeil.

- Mode retour information

Normalement, il n'y a pas de vérification une fgige l'ordre de changer la position d'un
aiguillage a été donné. Vous pouvez cependant d#snamu logiciel de vérifier que chaque
aiguillage change bien en installant des capteensagition (sur les modéles doubles bobines a fin
de course, il n'y a pas besoin de capteur suppkamnenil faut seulement un MOCLA, et une
extension EXTBACK). Le premier mode permet de daletr que l'aiguillage a changé. Le
deuxieme mode permet d'une part de contréler giguillage a changé, et que si on manceuvre
l'aiguillage manuellement (physiquement), il chaagégalement dans le logiciel et il n'y aura pas
de probleme.

- Module retour information

Si vous avez indiqué un mode de retour, vous didiquer I'adresse du module clavier sur
lequel sont connectés les capteurs de cet aigeilfagte : un module clavier permet de gérer 28
aiguillages simples).

- Liens

Tout d'abord, si I'appareil est sur le TCO, lesdiseront automatiquement créés par le
systeme (sauf pour le pont tournant, et le ponstrardeur). Les liens indiquent les différentsatisj
possibles. Par exemple avec une aiguille standaydh deux trajets, un sur la voie directe, l'autr
sur la voie déviée. Pour ajouter un lien manuellgmeous devez sélectionner le numéro du
canton/appareil début dans la liste de gauche, gligsier sur début, ensuite sélectionner le
canton/appareil de fin et cliquer sur fin. Il esiportant de noter que la plupart des liens sortscré
automatiguement. Vous devez modifier les propriétles liens (créés manuellement ou
automatiquement).

- Pont tournant
Ceci permet de spécifier les paramétres complénnesfaour un pont tournant.

- Test

bY

Vous pouvez grace a cette option tester le paragetde l'appareil. Il va réaliser le
positionnement de l'appareil suivant chaque lieil, siffira de vérifier la concordance entre lenli
affiché sur I'écran, et la position physique dedareil.
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3.5. Saisie des liens des appareils

(Conception - Appareils - Ajouter - Propriétés)
Les propriétés des lienpermettent de

spécifier les sorties a activer pour sélectionmer c
lien.

- Sortie

Indique les sorties a activer pour
sélectionner ce lien (1 a 8).

- Actif

Dans le mode fixe (et non impulsion),
permet d'indiquer si cette sortie est active ou non

- Retour Info.

Numéro de la touche clavier pour cette positionteNonormalement, vous n'avez pas a
saisir les numéros pour le retour info. Vous degemplement utiliser le bouton Test dans
Appareils, et il déterminera tout seul les numésbsout est bien connecté !).

- Pilotage : puissance

Vous pouvez spécifier comme pour les cantons, wificeent correcteur de vitesse pour
cette position d'aiguillage (100=pas de correct{ga)eur varie entre 80 et 120).

- Pilotage : vit. max.

Vous pouvez spécifier comme pour les cantons, iteese maximum (=255 pas de limite)
pour cette position d'aiguillage.

- Signal : Vit. max.

Vous devez indiquer ici la vitesse maximum en kthéorique utilisée pour le calcul de la
signalisation uniqguement (a la SNCF, les deux valewivantes sont utilisées : 30 et 60). Une
valeur a 0 indique pas de limite de vitesse.

3.6. Saisie d'un lien (croisement)

Pour les croisements, vous devez saisir le cardadétection et les informations annexes de
sens de marche pour les deux branches du croisement

- Détection :

Indique le numéro du canton de détection
pour cette voie.

- COté sens inverse

Indique si l'appareil est situé du coté
"précédent" du canton de détection (valeur
importante, utilisée dans le blocage du
changement de position de cet appareil). Pour
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déterminer le c6té sens inverse d'un appareil,astlirés simple. Le canton possede un sens @e cot
suivant est repéré par un repére rouge lors dereeption). Si l'appareil est du coté de ce reflere
ne faut pas cocher la case. Si au contraire, desautre cbté, il faut mettre la croix.

- Sens de marche <--

Ceci permet d'indiquer le sens de marche sur uraeppll affiche un point rouge sur
I'appareil en fonction du sens de marche. Le senmarche doit étre le méme que le canton de
détection. Il est conseillé de toujours indiqueséas de marche de I'appareil, méme s'il n'essautil
gue dans certains cas spécifiques.

- Pilotage : puissance

Vous pouvez spécifier comme pour les cantons, wificeent correcteur de vitesse pour
cette position d'aiguillage (100=pas de correct{@a)eur varie entre 80 et 120).

- Pilotage : vit. max.

Vous pouvez spécifier comme pour les cantons, iteese maximum (=255 pas de limite)
pour cette position d'aiguillage.

-32-



PEGASE INFORMATIQUE DRIVING RAILWAY - REFERENCE

3.7. Paramétrage d'un pont tournant

Le paramétrage du pont tournant est complexe.
Vous devez vous reporter aux annexes pour la
procédure complete.

- Canton du pont

Vous permet d'indiquer le numéro du canton
sans ZA qui alimente la plaque.

- Appatreil virtuel

Vous devez indiquer le numéro de l'appareil virtyet vous avez précédemment créé.
- Mode pont

Vous devez indiquer le mode de gestion du ponthimir

direction/avance : utilise deux sorties d'un MOOLIr piloter le pont tournant (une sortie
pour le sens de rotation, et une sortie pour aclaveotation) (cas du pont Fleischmann).
position directe : le numéro de la voie est dineeet donné sur les 6 premiéres sorties d'un
module MOOUT.

- direction/impulsion : utilise le module pas a pa®RAP pour gérer le pont tournant.

- Nombre de position

Indique le nombre de voies maximum du pont tour(généralement 48)
- Nb max mv :

Nombre maximum de déplacements en une seule foig. IE mode direction/impulsion, il
indique le nombre de pas pour passer d'une v@eaiVante.

- Durée d'un tour

Permet d'indiquer la durée d'un tour complet @eilile bouton calcul délai). Pour le mode
direction/impulsion, permet de spécifier la vitedserotation du moteur pas a pas.

- Angle d'origine
Permet de spécifier I'angle d'origine du pont gauientation correcte a I'écran.

3.8. Lien d'un pont (tournant)

Vous devez saisir pour chague voie la position igjugsde
la voie par rapport a l'origine.

- Position
Indique la position physique de cette voie par oapp
l'origine.
- Retour info
Indique le numéro de la touche clavier pour le @atde position si activé.
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3.9. Saisie des événements, accessoires, tco physiq ue
(Conception - Evénements/Accessoires - Ajouter)

Driving Railway est capable de gérer des événements. En fonaiaerthines conditions

gue vous aurez choisi, vous pourrez réaliser déisnac (commande d'un passage a niveau,
lancement d'un itinéraire ...) (voir annexe - évéeaet pour plus d'information et des exemples).

- Numéro

Indique le numéro de référence unique de I'événeniast calculé automatiquement par le
systeme, et peut étre modifié.

- Mode
Permet d'indiquer si le calcul est booleen (vraijale plus courant, ou numérique.
- Désactive

Permet de désactiver un événement. Ce dernier passpris en compte lors du pilotage.
Utile pour les essais.

- Description
Permet d'indiquer une description plus claire.
- Conditions d'activation

Permet de spécifier sous quelles conditions I'aotaessera activé. Il est possible de réaliser
une combinaison de maximum six éléments en indigilgrération effectuée entre chaque (ou, et,
ou exclusif si booléen par exemple). Tout d'abdrdut indiquer le type d'évenement puis le sous
type, et ensuite remplir les cases en fonctiorlidelés indiqués.

- Plus ...

Permet d'accéder a deux conditions supplémentgresser a mettre l'opération pour
pouvoir y accéder).

- Test
Permet de tester la condition si cette dernierglegtique (bouton sur un pupitre ...)
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- Actions a réaliser

Permet de spécifier I'action (ou les) a réaliséa siondition est vraie . Vous devez choisir le
type puis le sous type, et enfin remplir les casefonction des libellés indiqués.

- Mode
Indique le mode d'action. Seul les choix possibles le type indiqué sont proposés.
- Délai
Permet suivant le mode choisit d'indiquer un dé'kdtivation de I'événement (en 1/10s)
- Test
Permet de tester l'action si cette derniere esigbg (sorties, led sur un pupitre ...)
- Inverse
Indique si le sens par défaut est actif ou non.

3.10. Saisie du son
(Conception - Son - Ajouter)

Avant de  pouvoir
utiliser les fichiers sons, vous
devez les ajouter dans la liste.
Les sons sont constitués de
fichiers informatiques

standards au format WAV (format interne indifféjent

- Numéro

Numéro unique qui permet de sélectionner le sons danlogiciel (klaxon dans les
locomotives, joue un son dans les événements...).

- Périphérique
Permet d'indiquer le périphérique devant étre sdtilpour jouer le fichier son (en regle
générale, seul waveaudio est disponible).
- Fichier son Wav
Nom du fichier Wav a jouer (chemin complet depaisdcine).
- Parcourir
Permet de rechercher le nom du fichier son (cda3eil
- Test Son

Permet d'écouter le fichier son. Si aucun son radible, penser a vérifier si les haut-
parleurs sont branchés, et connectés, et si lanmlrincipal et wave n'est pas a 0 dans la table de
mixage de Windows (voir manuel de Windows et/oledearte son).

3.11. Saisie bouton
(Conception - Bouton - Ajouter)

Vous pouvez gérer les
boutons sur le TCO pour déclencher
des actions. Il est préférable de créer
le bouton depuis la conception du
TCO. Le paramétrage de l'action du
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bouton est réalisé en créant un événement.

- Numéro

Numeéro unique permettant d'identifier le boutoniligé comme référence dans les
événements).

- Mode fixe

Indique si le bouton fonctionne en mode fixe (comunenterrupteur) ou en mode poussoir.
- Nom

Description permettant de retourver plus facilemeirtouton

3.12. Saisie trajet

Les trajets correspondent a un ensemble de pasititaiguillages qu'il est possible de
sélectionner soit directement lors du pilotaget depuis les itinéraires, soit encore par un bouton
(virtuel ou physigque) ou par événement. Les trajsmettent de réaliser le changement de
plusieurs aiguillages avec une seule commandelps@ntrées de gare par exemple.

- Numéro
Indique le numéro unique du trajet
- Nom

Indique le nom du trajet
(pour le  retrouver  plus
facilement).

- Trajet interdit en mode auto.

Indigue que ce trajet
n'est pas autorisé pour les trains
pilotés en mode automatique.

- Position des appareils

Indique la liste des
appareils avec le numéro de lien actif (les aiggiéls sont changés dans l'ordre de la liste).

- Ajouter/Modifier/Supprimer
Permet d'ajouter/modifier/supprimer un appareilsdariiste.
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3.13. Saisie liste des pilotes
(Conception - Liste des pilotes - Ajouter)

- Numéro
Numeéro unique qui identifie ce type de pilote.

- Nom

Les types de pilotes sont
décrits dans cette liste. Quatre
types sont créés
automatiquement, et ne doivent
pas étre supprimés. Si vous
utilisez d'autres modes de
pilotage (marche sur l'erre) ou
des pilotes physiques, vidéo
incrustée, vous devez tout
d'abord les créer. Il peut y avoir
plusieurs pilotes avec le méme
type sauf pour les pilotes
physiques et la vidéo incrustée.

Nom qui permet de retrouver plus facilement le tgpepilote.

- Type
Le type du pilote avec

- automatique : le train est piloté aléatoirementipadinateur

- magnétophone : le train circule suivant une séguencegistrée précédemment

- itinéraire : le train circule suivant un itinérapegétabli

- manuel, vitesse : le train est piloté manuellememtpotentiomeétre de vitesse
- manuel, marche/erre : le train est piloté manual@navec un potentiométre pour l'accélération,

et un potentiomeétre pour le freinage.

- manuel, up/down : le train est piloté manuellenamic un bouton pour augmenter la vitesse et

un bouton pour la diminuer

- manuel, inertie : le train est piloté manuellemmorhme pour la marche sur erre, mais deux
potentiométres complémentaires permettent de gwrdtinertie en cours de pilotage.

- Pilotage physique

Indique si le pilote correspond a un pilote physigavec MOCLA, MOREG, PUPREG...)
ou un pilote sur I'écran de l'ordinateur. Dans emi@r cas, il est possible de choisir entre deux

tailles de fenétres de pilote.

- Remise en route automatique

Dans les pilotes manuels (physique ou non), I@geys peut remettre en route un train arrété
a cause du block (aiguillage pas dans la bonndigosiu train devant), dés que la voie est a

nouveau libre.
- Ctrl. Auto

Demande le méme contrdle (type motrice, longuentoea...) en mode manuel que dans le

mode automatique.

- Incrustation vidéo
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Il peut afficher dans une fenétre (tous les typepitbtes supportés) la vidéo d'une caméra

embarquée (nécessite une carte spéciale d'acouisiiiiéo dans l'ordinateur, voir Configuration
Multimédia).

-HF

Vous pouvez indiquer si par défaut, I'éclairagestamt des rames est actif ou non pour ce

type de pilote.

- Canal actif

Indique si ce canal est actif (uniguement pouéldécommande sans fil UHF). Ne pas activer

un canal si vous ne possédez pas l'emetteur condapt.

- Beep on key

Emet un son & l'appui de chaque touche sur lao@é@nde sans fil UHF

- Beep on return

Emet un son & l'appui sur la touche ENTER (ou n¢tde la télécommande sans fil UHF

- Signal

Affiche un signal simplifié dans le pilote qui esis a jour au passage du signal (qu'il existe

ou pas sur le TCO ou en physique), indiquant \ibre | arrét, ralentir.

- Action des boutons

Vous devez indiquer les actions des différents drmuipour les pilotes manuels. 8 boutons

dans tous les cas pour les pilotes sur I'écraroddirlateur. Le nombre de boutons varie pour les
pilotes physiques en fonction du type (2, 4 ouL8)rdre des boutons est important pour le mode
physique (pour assignation du bouton a une fongtibast également important pour les pilotes sur
I'écran, car les boutons apparaissent dans cet sudile pupitre.

- Halt . arrét d'urgence du train (poussoir)

- Chgt sens de marche :demande de changementsldesemarche par un poussoir

- Marche av/arr : choix du sens de marche (inteewnpt

- Klaxon : Son du klaxon si paramétré pour ce t(poussoir)

- Forcage block : Permet de forcer le block si laewaiivante est occupée (interrupteur)
- Change aigu. : Permet de changer la prochainellaigpoussoir)

- Eclairage HF : Permet d'activer/d'éteindre I'éalgér constant (interrupteur)

- Chgt forcage : Change le mode du forgage blockqgait)

- Chgt HF : Change le mode de I'éclairage HF (poussoi

- Bascule auto : Bascule le pilote en mode automatfgaussoir)

- Enregistrement . Lance/arréte I'enregistrementgpoiv)

- Arrét du train : Demande l'arrét progressif durtrstir la prochaine zone d'arrét

- Supprime le pilote : Supprime le pilote et libézdriain

- Parametres : Permet de spécifier les paramétriesrdachine (vitesse) en cours
- Vit. Normale : Met le train a sa vitesse normale

- Vit. Ralentie : Met le train a sa vitesse ralentie

Module physique

Permet de spécifier I'adresse du module pour lesepiphysiqgues (MOCLA ou MOREG

suivant le type).

- Canal

Permet de spécifier le numéro du canal ou de lehpour les pilotes physiques.
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- Retour info. position

Permet de commander un module électronique poungehnda position du potentiométre de
vitesse si la vitesse change (uniquement pourepiigdte manuel, vitesse).

- Retour info. vitesse
Permet d'envoyer la vitesse du train sur un modalfieheur LCD.
- Test
Permet de tester le paramétrage pour les pilotgsiqares
- Etalonnage
Permet d'étalonner les potentiometres (minimum/mari) pour les pilotes physiques.

3.14. Saisie des Motrices
(Conception - Motrice - Ajouter)

Les motrices sont créées automatiquement lorsquaolde automatique est activé. Ces
derniéres ne sont pas conservées. Si vous soulqaiéezotre systeme pilote le mieux possible vos

motrices, vous
devez les créer en
spécifiant les
différents

parametres. Il est
en effet possible
d'adapter les

parametres aux
caractéristiques du
matériel et ainsi
garantir que le
locotracteur ne
dépassera pas le
TGV!

- Numéro - Sous
numéro

Indique le numéro de référence de la motrice.tlicakculé automatiqguement. Vous pouvez
spécifier un autre numéro. Il est unique en compl&ndu sous numéro.

- Nom

Permet d'indiquer le nom de la motrice afin de mauplus facilement la sélectionner. Il est
également affiché sur la fenétre de pilotage.

- Haut le pied

Permet d'indiquer si les paramétrages sont pomralehine seule (haut le pied) ou avec les
wagons.

- Klaxon/Tst

Permet d'indiquer si besoin le numéro du fichier aautiliser pour le klaxon. TST permet
d'entendre le fichier son (pour vérifier que cledion son pour cette locomotive).
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- Temps d'utilisation

Indique le temps approximatif de fonctionnementcdée motrice (uniguement quand le
train roule, et quelle que soit sa vitesse).

- Type de pilote
Indique optionnellement le type de pilote utilissupce train (conseillé)
- Eclairage

Permet d'indiquer pour ce train si I'éclairage tamtsHF n'est jamais actif, toujours actif ou
seulement actif la nuit et sur les cantons actifs.

- Minimum

Permet de spécifier la valeur de la puissanceidrachinimum. En effet, les curseurs de
réglage permettent un choix de 0 (arrét) a 255n@lpuissance). Cette valeur est a 1 normalement.
Elle dépasse rarement 80. Il est préférable daranpétrer depuis le pilote manuel, vitesse.

- Maximum

Permet de spécifier la valeur de la puissanceidractaximum (255). La valeur est rarement
inférieure a 150.

- Ralenti

Permet de spécifier la vitesse de la motrice antg(feu jaune)
- Normal

Permet de spécifier la vitesse de la motrice sig Mare (feu vert)
- Inertie

Permet de spécifier l'inertie de la modificationlaevitesse (une valeur entre 1 et 20). Il est
important de mettre une inertie afin d'éviter leaps. Cependant, il faut régler l'inertie afiétia
sdr que la motrice aura le temps de s'arréteraszore d'arrét. De plus, en pilotage manuel, timer
ne doit pas étre trop importante afin d'avoir ulotpge agréable (il est possible de modifier la
valeur en cours de fonctionnement).

- Manuel . inertie pour le pilotage manuel en mode vitess

- Arrét . inertie lors de l'arrét de la machine (toustiges de pilotages)
- Accel . inertie lors de I'accélération (pilotage autdtiegraire)

- Déce . inertie lors de la décélération (pilotage autdieéraire)

- Inertie marche sur l'erre
Permet de spécifier l'inertie pour les pilotes aveeche sur I'erre (ou inertie).

- Accélération . inertie utilisée lors de l'accétiéma. Plus la valeur est grande, moins la
machine prendra de vitesse rapidement. L'inereldivarie entre O et cette valeur en fonction
de l'action sur l'accélérateur.

- Décélération . inertie pour la perte de vitessenduibn'y a ni accélération, ni freinage.

- Freinage > inertie pour le freinage. L'inertieelie varie entre O et cette valeur en
fonction de l'action sur le frein.

- Coef. marche arriére

Permet de spécifier un coefficient correcteur desgie en % (100=pas de correction) quand
la machine recule (valeur varie normalement eriret8.20).
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- Coef arrét canton/za.

Permet de spécifier un coefficient correcteur (obligatoire) par rapport au temps standard
de franchissement du canton de la machine de n&@récette derniere a évidemment son
coefficient & 100). Il est utilisé pour les cantsass ZA avec arrét (plaque tournante).

- Longueur

Permet de spécifier la longueur du train. Lorgpdotage automatique, le train n'ira pas sur
les cantons de type gare trops petits.

- Marche arriére interdite en automatique

Permet d'interdire le changement de sens de majuohad la machine est pilotée en
automatique (sauf si elle arrive sur un heurtoir !)

- Type de motrice

Permet d'indiquer le type de la motrice. En mod®raatique, il réalise un contréle pour
savoir si la motrice est autorisée sur le canton.

- Type complémentaire

Permet d'indiquer le type complémentaire de la itmtEn mode automatique, il réalise un
contrdle pour savoir si la motrice est autorisédesiganton.

- Type Transport

Permet d'indiquer le type normal de transport poefte motrice (utilisé par le mode
automatique pour arréter les trains de voyageugaesnvoyageur).

- Epoque

Permet d'indiquer I'époque de la motrice. En madenraatique, il réalise un contréle pour
savoir si la motrice est autorisée sur le canton.

- 3 Rails CA/CC
Permet d'indiquer que c'est une locomotive 3 GAStype Marklin).

3.15. Saisie des Décodeurs Accessoires
(Conception - Décodeur accessoire - Ajouter)

Vous devez creer une
fiche pour chaque adresse de
décodeur accessoire que vous
souhaitez. L'ordre des
adresses n'a pas
d'importance, vous pouvez
donc utiliser votre propre
logique en sachant que les
adresses vont de 1 a 127 et
gue l'adresse 73 correspond a
I'adresse par défaut lors de la
livraison.

- Nom
Vous permets
d'indiguer un nom pour
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reconnaitre plus facilement le décodeur, il estladf dans la fenétre.

- Adresse

Correspond a l'adresse physique du décodeur dE2Z.2Plusieurs décodeurs peuvent avoir
la méme adresse physique, dans ce cas, ils sa¥g gn méme temps. Il n'y a qu'une seule fiche
par adresse.

- Type
Indique le type du décodeur avec Accessoire = DEECD et Motrice = DECODMOT.
- Actif

Indique si le décodeur est actif. Dans le cas ametrla fiche est ignorée pour le pilotage
(utile pour les essais).

- Sorties
Il'y a 4 sorties (dans le mode Motrice, la sortiesttutilisée pour piloter le moteur).

- Type

Indique le type d'accessoire qui est relié suroldies Il correspond a un dessin particulier
dans le bouton de la fenétre de pilotage du décaumessoire.

- Mode

Indique le mode de fonctionnement de la sortig. #dl deux catégories, fixe qui a chaque
appuie sur le bouton change I'état de la sortienetilsion, qui aprés un appui sur le bouton active
la sortie pour la durée donnée dans durée impuldliest possible d'indiquer également si la sortie
est active suivant le sens de marche du piloteqimaavant seulement, marche arriere seulement,
tres utile pour les feux).

- Durée impulsion

Indique pour les modes impulsions, la durée deplilsion.

Note : la durée réelle est aproximative, et plug @us longue que la durée indiquée. Elle
est gérée par le logiciel.
- Motrice

Permet d'indiquer une éventuelle motrice assocaalgfaut (conseillé pour les décodeurs
motrices !).

- Prog. Adr.

Ce bouton permet de programmer l'adresse d'un décatcessoire situé sur un canton
donnée (il utilise I'adresse de la fiche actuellee faut laisser que ce décodeur sur le cantm (
locomotives et autres peuvent rester sans probleme)

- Test

Ce bouton permet de tester le décodeur. Il fatedwent programmer son adresse avant de
pouvoir le tester. La HF est activée sur tous é&gans pendant ce test.

3.16. Saisie des itinéraires
(Conception - Itinéraire - Ajouter)
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Vous pouvez créer des
itinéraires avec des horaires, et
indiquer la suite des cantons a
parcourir avec une durée
nominale pour chaque canton,
et éventuellement, un délai
d'arrét. Vous pouvez ensuite
lancer cet itinéraire en mode
pilotage directement en
sélectionnant cet itinéraire.
Vous pouvez également créer
un itinéraire en conception
TCO ou en pilotage manuel.

- Numéro

Le NUMEro est
automatiquement attribué lors
de la création. Il doit étre unique.

-Nom
Vous permet de spécifier un nom pour cet itinérafin de le retrouver plus facilement
- Motrice

Vous permet d'indiquer une motrice par défaut paetritinéraire (non obligatoire, mais
fortement recommandée, et modifiable lors de I'ageditinéraire).

- ltinéraire suivant

Permet d'indiquer éventuellement l'itinéraire lamedomatiquement a la fin de celui-ci.
Vous pouvez spécifier le méme itinéraire. Dans ag & systéme recommencera indéfiniment le
méme itinéraire. Vous serez obligé de le supprimanuellement soit depuis la fenétre des
itinéraires actifssoit en cliquant sur le TCO

- Départ heure précise

Indique que cet itinéraire (s'il a été activé) sareomatiquement lancé a une heure preécise.
- Heure de départ

Indique I'heure de départ souhaitée
- Durée du retard max.

Indique (si différent de 0) le retard maximum aig@rdans le parcours par rapport au délai
indiqué. En cas de dépassement, il affichera alai@matiquement l'itinéraire en rouge dans la.liste

- Vitesse automatique

Driving Railway réalisera automatiquement l'addptatde la vitesse du train s'il est en
avance ou en retard pour essayer de respectexitéor

- Délai bascule auto.

Si le délai est différent de 0, l'itinéraire estamatiguement basculé en mode automatique si
le train est toujours bloqué apres ce délai peanttte fluidifier le trafic.

- Forgage Block

Vous permet de forcer le block automatique (perdeefaire passer le train sur le canton
suivant si la voie est faite, mais que ce derrséoecupé, mais non relié a un pilote). Evidemment,
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il ne faut pas qu'il y ait de locomotive sur cetoan Par contre, ce mode permet d'aller accrocher
des wagons stationnés sur un autre canton (lesugssont graphités, donc par défaut, le block
interdit d'aller sur ce canton) (non conseillél§tinéraire, voir détail).

- Force motrice

Vous permet de spécifier dans le cas ou vous anbqué un itinéraire suivant s'il utilise la
motrice actuelle ou la motrice de l'itinéraire surit.

- Détail du parcours
Permet de spécifier la liste dans I'ordre des candoparcourir.

- Ajouter permet d'ajouter a la fin un canton &dee

- Insérer permet d'ajouter un canton a la positmurante

- Déplace haut permet de déplacer la ligne coerséiectionnée vers le haut
- Déplace bas permet de déplacer la ligne coussaetionnée vers le bas

- Modifier permet de modifier les informations

- Supprimer permet de supprimer un canton a peendr

Note: il est important de mettre les cantons damslife exact, et sans oubli. Car, dans le
cas contraire, le systeme ne trouvera pas le chgmiir aller du canton actuel vers le suivant.

3.17. Saisie du détail d'un itinéraire
(Conception - Itinéraire - Ajouter - Ajouter)

- Canton

Permet de spécifier le numéro du canton (uniquerentantons de type standard, sens
unique et sans ZA avec arrét). Il ne faut pas meligles cantons sans ZA et virtuels (non
disponibles dans la liste).

- Durée Franchissement

Indique la durée nominale de franchissement du
canton. Il utilise cette valeur ainsi que le terdfzsrét pour
calculer le retard et si l'option a été validée,difier la
vitesse de la motrice (une valeur de O indique @aucu
contrble, et une vitesse normale).

- Forgage Block

Vous permet de forcer le block automatique (perdeefaire passer le train sur le canton
suivant si la voie est faite, mais que ce derrséoecupé, mais non relié a un pilote). Evidemment,
il ne faut pas qu'il y ait de locomotive sur cetoan Par contre, ce mode permet d'aller accrocher
des wagons stationnés sur un autre canton (lesugssont graphités, donc par défaut, le block
interdit d'aller sur ce canton).

- Arrét sur ce canton

Indique que le train est arrété sur ce canton (d@ajare par exemple)
- Durée de l'arrét

Indique la durée de l'arrét en secondes.
- Trajet

Driving Railway calcule lui-méme les aiguillagesefg@ndant, il peut arriver que dans un
grill de gare complexe ou il y a plusieurs chenpossibles pour aller au canton suivant, il ne passe
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pas par le chemin souhaité. Vous devez dans cecréas un trajet avec tous les aiguillages
concernés, et l'indiquer ici. Il utilisera directemt le trajet sans contréle.

Note : Evidemment, le systéme déplace le trainitiéraire en respectant la signalisation,
ce qui, si les itinéraires sont mal choisis ou Beuocomotive empéche I'avancement normal du
train, aboutira irrémeédiablement & un retard !

3.18. Saisie
magnétophone

Vous pouvez visualiser la
courbe d'un enregistrement de type
magnétophone. Il vous indique la
variation de vitesse dans le temps,
les changements de sens de marche,
et les moments ou il entre dans un
canton (ou la ZA). Il n'est pas
conseillé de changer la motrice, car
la reproduction ne peut étre correcte

qu'avec le train qui a servi a l'enregistrementosil si vous avez effectué des arréts précis.

Note : il n'est pas possible de modifier le dédiail'enregistrement. Si ce n'est pas bon, il faut
procéder a un nouvel enregistrement.

3.19. Liste des modules
(Conception - Module)

Lors du lancement de Driving Railway, et

si un port série a été_configurél détecte
automatiquement si le boitier est présent et
allumé. Dans ce cas, il lance la procédBheg

and Play qui realise ladétection automatique

des modules, et dresse la liste de tous les modules
dans le systeme. Il vérifie par rapport au
précédent lancement si des nouveaux modules ont
été ajoutés ou si des modules ont été supprimés.

Vous pouvez consulter cette liste en sélectionteamtenu Conception - Module.

Note : Lors du premier lancement, il vous demarelsaisir votre clef d'activation qui vods
a éete fournie avec votre logiciel.

Il affiche donc la liste des modules en spécifi@atresse, le numéro du port (1 a 8), le type
du module, s'il est actif (C'est-a-dire s'il a @éfecté lors du lancement), et pour les moduldgpe
8 sorties le délai de clignotement et la duréeimgsiisions spécifiques pour ce module (si différent
de 0).

Il est possible de modifier les valeurs complémesgapour le module sorties et afficheur
LCD. Il suffit de choisir modifieapres avoir sélectionné la ligne contenant un reoshrtie.

3.20. Saisie informations complémentaires module so  rtie
(Conception - Module - Modifier)
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Il est possible d’indiquer pour le module 8 sorties

des valeurs spécifiqgues pour la fréquence de

clignotement, et la durée des impulsions.

Si une valeur est a 0, il utilise la valeur spégfi
dans la_configuratianl indique les informations de base
sur le module a modifier.

- Délai clignotement

Permet de spécifier une valeur spécifique a ce teog@i différent de 0) pour la fréquence
du clignotement.

- Durée impulsions
Permet de spécifier une valeur spécifiqgue a ce taog@i différent de 0) pour la durée des
impulsions.

Note : si le module est enlevé du bus, il ne sem gétecté au prochain lancement du
Driving Railway. Il indiquera qu'il manque des mdeh) et vous demandera si vous voulez les
supprimer. Si vous souhaitez garder ces paramésiageus devez indiqguer NON. Les modules
absents auront "actif" a non.

3.21. Saisie informations complémentaires module af  ficheur LCD

Vous devez saisir le nombre de colonnes et le nemi®ilignes de I'afficheur LCD

3.22. Paramétrage Pont Tournant

Vous devez tout d’abord sélectionner le pont a
paramétrer ou indiquer Nouveau s'il n’a pas enébée
créeé.

Note : Nous vous conseillons de d'abord
placer le pont ainsi que les voies autour sur le acen conception, puis, ensuite de venir les
configurer ici.

Vous devez ensuite choisir la marque du pont
(Roco ou Fleischmann).

Maintenant, vous devez cliqguer sur le cercle pour
spécifier la position physique de la voie d’entdie la plaque
tournante (orientation du dessin par rapport asipjg).

Le bouton actuelle permet de conserver la position
actuelle (celle affichée sur le dessin).

Lors du déplacement de la sourie dans le ceraledidue
en haut a gauche I'angle en °.
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Vous devez tout d'abord cocher a
chaque fois qu’'une voie physique est
raccordée au pont. Il y a 40 positions pour
le pont Roco, et 48 pour le pont
Fleischmann. Il suffit de compter les
raccords, et de ne mettre

Ensuite, pour chaque voie
existante, vous devez spécifier le numéro
du canton (physique pour les voies
d’entrée/sortie, et souvent virtuel pour les
autres voies).

I va créer automatiquement
I'appareil lié, et le canton sans ZA pour la
plaque.
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4.  Pilotage et simulation du réseau

4.1. Contrdle des paramétres

Avant de pouvoir réaliser la simulati@ a fortiori
le pilotage il est indispensable de lancer le contrble des
parametres. Vous devez donc sélectionner le choix
Simulation - Controle. Il affiche la grille de s&isavec les
informations suivantes :

- Mode
* Simulation seulement
Vous devez choisir ce mode si vous voulez lalecemulation seulement
* Simulation et pilotage
Si vous voulez piloter physiquement le réseauswievez choisir ce mode. Le
boitier est branché, et les modules ont été détecté
- Messages d'avertissement

Vous pouvez valider un contrble plus
poussé des parameétres. Il inclut alors un
ensemble de messages d'avertissements qui
indiquent des oublis ou des erreurs non graves a
vérifier, mais non obligatoire.

Ensuite, il suffit de lancer le traitement.
Il affiche alors une grille qui indique les objets
en cours de controle, le nombre d'erreurs
détectées, et le nombre d'avertissements. S'ily a
des messages, il crée une fenétre contenant la
liste des messages d'erreurs et d'avertissements
par type (canton/appareil...).

Si une erreur est détectée, il n'est pas

possible de lancer la simulation/pilotage. Il fdoihc corriger toutes les erreurs (la correction des

avertissements n'est pas obligatoire), et relannecontrole. Il n'est pas nécessaire de fermer la

fenétre de résultats avant de relancer un nouveatrdte. Vous pouvez imprimer le résultat du
contrble. Il suffit de sélectionner_Pilotage -
Impression et de cocher le choix Controle (il
faut que la fenétre résultat soit encore
présente).

Le format des informations contenues
dans la fenétre résultats est le suivant :

- Type de I'objet (canton/appareil)

- Numéro de référence de I'ohjstivi

d'erreurs ou d'avertissements, puis, d'une

description de l'erreur.

Note : il suffit de faire un clic gauche sur la
ligne pour voir apparaitre l'aide.
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Pour corriger une erreur, il suffit de sélectiondans le menu Conception le type de l'objet,
puis dans la liste son numéro, et enfin de cortigeeur.

Note : Vous pouvez déplacer
la fenétre de résultats de telle sorte
gu'elle reste visible lors de la
correction de l'erreur en changeant
éventuellement sa taille.

4.2. Lancement de la simulation

Tout d'abord, vous devez lancer le contrdle, efusiune erreur n'est détectée, il suffit de
lancer la simulation (Simulation - Simulation)vibus indique que vous devrez poser virtuellement
des locomotives sur les cantons (soit par le memtextuel avec le clic droit, soit avec ctrl + clic
droit sur le canton). La simulation est alors lancé

Pour stopper la simulation, vous devez choisir damsenu Simulation - Fin de simulation.

4.3. Lancement du pilotage

Le lancement du pilotage se fait tres simplemestfois que le contréle est terminé et qu'il
n'y a aucune erreur, soit en sélectionnant un nuaales Pilotage - Mode, soit en cliquant
directement sur le mode manuel, semi-automatigueutamatique dans la barre d'outils en-dessous
du menu.

- Manuel

Ce mode permet de piloter le réseau entierement en
manuel. Vous créez alors les pilotes pour chagai ten
sélectionnant le menu _Nouveau piloet en spécifiant si le
pilote est affiché dans une fenétre sur I'écrarside train est
piloté par un potentiométre sur le TCO Externestlégalement
possible de lancer des trains en activant un #@ingrou un
magnétophone. Il est également possible de lam@machine
automatique dans ce mode (voir création pilote)

- Semi-Automatique

Ce mode permet une gestion manuelle et automatigsi¢rains. Au moment de la sélection
de ce mode, le systéme recherche tous les trhires Isur le réseau (non déja associés a un piliote).
demande, pour chaque train, s'il doit le pilotetomatiquement. Si vous répondez non, vous
pourrez alors le piloter manuellement. Autremeattrhin est pris en charge par le systéme de
pilotage automatique qui choisit seul les trajietsens... en fonction des informations fourniassda
le systéme (type du canton, type du train...).

Note : vous pouvez spécifier le modele de motoograirement au mode automatique.
- Automatique

Automatiquement, lors de la sélection de ce maules tes trains libres sont pris en charge
par un pilote automatique. Si une motrice avaia @¢ assignée, elle est utilisée.

Info : Si vous souhaitez piloter par exemple unntraet laisser les autres se piloter
automatiquement, il suffit d'abord de sélectionflemode manuel, puis de créer le pilote sur ce
train. Ensuite, il vous suffit d'activer le modet@matique, et tous les trains restants seront pns
charge par le systeme.
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- Nuit

Vous permet d'activer ou d'arréter le mode nuitneadle pilotage. Ce mode permet d'activer
I'éclairage des trains (voir motrijcest certains accessoiresTCO externes

Note :le mode nuit est automatiguement changé lors desagasde I'heure nuit et I'heure
jour. Dés que I'heure est égale a I'neure joudédlactive le mode nuit. Des que I'heure est égale a
I'hneure nuit, il active le mode nuit.

4.4. Pilotage du réseau
Lors du lancement du pilotage ou de la simulatiorgus pose la question suivante.

Oui, vous permet de garder la position des trains
et des aiguillages tels gu'ils étaient la dernfére que
vous avez arrété le pilotage. En régle généraligui
répondre oui, sauf si vous avez effectué des
modifications dans le paramétrage.

L'image ci-dessous montre un exemple d'affichaggeda pilotage.

45. Fenétre TCO

Vous pouvez cliquer directement sur le TCO poumgea la position des aiguillages. Des
clics avec la souris sur le TCO engendre des actiom menu contextuel également (clic droit sur
l'objet).

Objet Souris Action
canton clic gauche Modifie les aiguillages poutiséa la voie
canton ctrl + clic gauche | Création d'un pilotergirt détecté
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canton ctrl + clic droit Supprime le pilote ou paws train virtuel en simulation
canton shift + clic gauche| Force le canton a tddé c6té du clic)
appareil clic gauche Change la position de l'apbare
appareil ctrl + clic gauche | Sélection voie dirgobat tournant/transbordeur
appareil ctrl + clic droit Change la position dgpareil
accessoire clic gauche Active/désactive éventuelfeml'accessoire suivant spn
paramétrage
bouton clic gauche Active le bouton, et lance ikacassociée.

ZOOM : Aprés avoir sélectionné l'outil zoom, vous paudénensionner la fenétre du TCO
a la taille que vous souhaitez, puis il suffit @gayper sur CTRL+Clic gauche de la souris sur le
TCO, et il agrandira a la bonne taille le tracé rpqgu'il tienne totalement dans la fenétre. Il
indiquera alors en haut de la fenétre du TCO leetacddu zoom (125 % par exemple).

4.6. Fenétre Liste des pilotes et itinéraires

Vous pouvez activer la fenétre qui indique en pernae la liste des pilotes actifs. Il
indique les informations suivantes : Nom du typepdete, nom de la motrice -> canton actuel,
vitesse du train (sur une échelle de 0 & 255 aéate en km/h), le sens de marche, si le forcage d
block est actif, et en simulation, la position dairt sur le canton en %.

Si vous lancer un itinéraire/magnétophone, il affi@lors une fenétre contenant tous les
itinérairesen cours.

4.7. Fenétre Horloge

Vous pouvez activer la fenétre qui affiche I'heyréelle ou modéliste suivant le
paramétrage) (et la température et I'hnumidité pesitrains de jardin).

Le menu contextuel vous permet de modifier I'neetede changer la durée de I'heure
modéliste.

4.8. Fenétre moniteur

DRIVING RAILWAY integre une fenétre de moniteur tlus les événements qui sont gérés
pendant le pilotage (et méme la simulation). liEssible d'activer cette fenétre (& tout momemt) e
sélectionnant le menu Fenétre-Moniteur. Si vouhaiez la supprimer, il vous suffit d'appuyer sur
fermer sur la fenétre ou de rechoisir dans le nfenétre I'option Moniteur (qui est normalement
cochée).

Cette fenétre indique au maximum les 64 derniegn@&ments traités (par exemple détection
d'un train sur canton, arrét d'urgence...). llpessible de visualiser plus de messages en utilisan
barres de scrolling de cette fenétre. Cette ferédteessentielle pour contréler des événements. Le
nombre d'événements peut étre tres important pourafic normal. Il est donc préférable de ne
I'activer que pour des besoins de contrdle (ou pourtout ce qui se passe !) surtout si votre PC
n'est pas trés rapide. Vous devez noter que mémrada fenétre n'est pas active, il conserve les 64
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derniers messages, et que si vous l'affichez diguera tous les derniers messages (vous pouvez
donc l'afficher aprés I'événement).

Le menu contextuel vous permet d'effacer le cont@mumoniteur, de l'imprimer, de le
stocker dans un fichier, et de changer le modem#ssages étendus.

4.9. Création d'un pilote

Avant de pouvoir faire rouler un train, il faut eréun
pilote sur ce train. Il existe de nombreuses masiéqui
aboutissent a cette grille avec plus ou moins a‘imétion, et
certaines zones préremplies.

- Motrice

Vous permet de spécifier la motrice utilisée. Se un
motrice apparait avec une *, c'est qu'elle est dégsée. Si
vous prenez le méme paramétrage, il réalisera opie de la
fiche avec un autre numéro.

- Eclairage HF
Vous pouvez activer I'éclairage du train si celaaesorisé pour cette motrice.
- Type pilote
Vous permet de sélectionner le type de pilotelésetipour ce train.
- Numéro
Si le type du pilote est itinéraire ou magnétophaoes devez le sélectionner dans la liste.
- Départ immédiat

Vous pouvez indiquer si le départ est immédiat olih@ure indiquée. Pour le mode
automatique, soit le départ est immédiat, soittérad un temps aléatoire avant de faire le premier
démarrage.

- Heure

Permet de spécifier I'heure de départ de litinéhaiagnétophone si elle est différente de
celle inscrite

- Canton

Vous permet de spécifier le canton utilisé. |l mame dans la liste que les cantons ou un
train a été détecté, et qui n'est pas encore @ssgnn pilote. Pour les types itinéraires ou
magnétophones, il ny a pas de canton a spécifdste : lors du lancement d'un
itinéraire/magnétophone a une heure précise, iltestera la présence du train sur le premier
canton qu'a partir de cette heure. Si le train @§t pas, il commencera a compter le délai pour le
message de retard. C'est a vous de vous assurdedtain est bien présent a I'heure indiquée, et
gue c'est le bon !

4.10. Pilotes manuels

Il existe quatre types de pilotes manuels qui affithés apres avoir créé le pilote. Il affiche
en couleur de fond la méme couleur que celle @élipour l'affichage du canton ou est située la
motrice sur le TCO du PC. Il affiche égalementdennde la locomotive sélectionnée. Il crée autant
de fenétres que nécessaire. Il est possible deldpkacer, de les réduire en icones, et de les
resélectionner dans le menu fenétre. Il affiche lsuigauche du pilote un bargraph (échelle
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lumineuse) qui représente la vitesse instantanéiailu Le petit rond devient rouge si le mode
enregistrement est activé. Sur la droite, les @iffés boutons apparaissent suivant le paramétrage
effectué pour ce type de pilote (voir liste de®tei$). Il utilise soit des poussoirs, soit des sase
cocher suivant le type d'action. Le menu contexfcié droit) permet d'accéder

au paramétrage de la locomotive, et a d'autresmmpfdans le cas ou le bouton ne

serait pas présent).

* Manuel, vitesse

Cette fenétre contient un curseur qui permet de fearier la vitesse. Il
adapte la vitesse réelle en fonction du paraméttada motrice (min, max.).

* Manuel, marche/erre

Cette fenétre contient deux curseurs, un pour dlécation, l'autre
pour le freinage. Si vous mettez un peu d'accébérata vitesse reste
constante. Le freinage est prioritaire sur I'acgedién. Pour arréter totalement
un train, vous devez mettre le frein a fond (olibga).

* Manuel, Up/down

De la méme maniére que manuel, vitesse mais avec
des boutons poussoirs a la place d'un curseur. Beutons, un lent, un rapide,
permettent de changer la vitesse.

* Manuel, inertie

De la méme maniére que manuel/marche /erre, ileg@ssn plus deux
curseurs pour le réglage de l'inertie en coursildéage. Il permet de régler
l'efficacité de I'accélérateur, et le deuxiéme icélufreinage.

* Incrustation vidéo

L'incrustati
on vidéo est
activée si le pilote
le possede (voir
liste des pilotes), si
une carte est
installée, et s'il n'y
a pas déja une
fenétre
d'incrustation en
cours.
L'incrustation
vidéo peut étre
activée pour tous
les  types de
pilotes, manuel,
automatique,
itinéraire et
magnétophone.
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4.11. Décodeurs Accessoires

Pendant le pilotage du réseau, vous pouvez tréerfant activer un décodeur accessoire
(voir annexe également pour plus dinformationk)suffit de sélectionner le menu Pilotage -
Décodeur accessoires. Il vous demande
alors de sélectionner le décodeur
accessoire (s'il n'est pas encore actif).

Il crée alors la fenétre de pilotage
du décodeur accessoire. Il suffit de clicquer sardoutons pour activer les sorties. Suivant leanod
il faut associer une motrice (possédant un pilatefiécodeur (clic droit dans la fenétre décodeur),
puis vérifier que la HF est active sur le pilote.

Un décodeur accessoire ne peut étre activé quersaanton avec la HF. Cependant, si le
train passe d'une zone avec HF, puis sans HF di¢fess sont alors toutes désactivées), puis a
nouveau avec HF, le décodeur sera a nouveau afisgtipour les sorties en mode fixe, mais pas
forcément au début du canton (cela dépend beawmlgposition du décodeur dans le train).

Pour vérifier que la HF est active sur le pilotdaut faire clic-droit dans la fenétre du pilote
du train (pas sur les boutons), et voir si Eclarbidr est coché. Sinon, il faut le sélectionner.

Si vous fermez la fenétre du décodeur, il est cgméicomme plus utilisé.

Il est également possible de piloter le décodepuideles événements. Il suffit d'indiquer
pour telle adresse de décodeur, la sortie a activest également possible d'associer une modrice
un décodeur par événement. Vous pouvez ainsi couhende décodeur quand le train arrive sur un
canton, pendant le fonctionnement d'un itinéraitedepuis un bouton d'un pupitre physique, ou un
autre bouton sur le tco.

Dans tous les cas, quand un décodeur devientpactifla premiere fois, il affiche sa fenétre
de pilotage. Si les sorties sont activées par éuénte les boutons changeront d'aspect sur la enétr
du décodeur accessoire.

-54 -



PEGASE INFORMATIQUE DRIVING RAILWAY - REFERENCE

5. TEST

Une fois que vous avez connecté le boitier au PQue vous avez installé les différents
modules, et réalisé la liaison avec votre réseaws devez réaliser des tests afin de vérifier que t
a éte fait correctement (voir didacticiel pour pitiaformations).

5.1. Test automatique

Le test automatiqueréalise un test de la liaison et un test des nesdgli ont été détectés
lors du lancement de Driving Railway. Il indique esms de probleme les erreurs détectées. Si les
erreurs concernent un module précis, il est aléressaire de lancer son test spécifique. Il ne doit
jamais y avoir d'erreurs a ce test.

5.2. Test liaison

Le test de liaisonpermet de contrdler la liaison entre le PC et ¢elube série (sans tester les
modules du bus). Il permet de détecter des proldemeecable, de port série. En cas d'erreurs, il
convient de vérifier si le boitier est allumé (voy&moin), le branchement du cable, I'état duesabl
et enfin le port série (test avec un autre périgércomme une souris série). Il faut alors regarde
aprés avoir ouvert le boitier ou est situé le meddrie, si la Led verte s'allume indiquant que le
module série recoit des informations du PC (l'autéeD indique si le module recoit des
informations du BUS). Il ne doit jamais y avoirrdé&irs a ce test.

Les autres tests ne sont accessibles que s'ikail@uyprocédure Plug and Play (c'est-a-dire si
la liaison avec le module série est correctesdlst spécifiques au type de module.

Vous pouvez sélectionnen module soit en choisissant dans le menu Talsod son type,
puis son adresse ou bien module en ayant aloistdadle tous les modules (sauf le module série).

5.3. Sélection du module a tester

Vous devez simplement sélectionner l'adresse dwla@dtesterlNote : I'adresse du module
est indiquée sur le module. Les modules sont auiguement reconnus lors du lancement de
Driving Railway.

5.4. Test d'un module Canton

Apres avoir sélectionné ladresse d'un
module canton, il affiche la grille pour le test o
module. Les informations sont directement
envoyées au module sans traitement (plage
compléete du curseur). Note : il indique si le canto
est pour le G (Ilm) ou pour le 3 rails (CA).

- Puissance

Ce curseur permet de modifier la puissance
envoyée sur la voie. Le train doit avancer plus vit
si vous montez le curseur, et s'arréter si le curse
est totalement en bas.

- Sens de marche
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Vous pouvez spécifier le sens de marche.

Note : si le sens de marche n'est pas conformecueesous vouliez, nous vous conseillons
d'intervertir le cablage du module (c+ et c- d'uyvet, et Za+ et Za- d'autre part).

- Eclairage HF
Vous permet d'activer I'éclairage HF de ce modsiledtte option a été prise).

Note : si vous cochez cette option, il activeralditage sans tenir compte du mode du
canton éventuellement déja associé a ce module.

- Etat
Détection zone standaraette option est cochée par le systeme s'ictiten train sur la
zone standard
Détection zone d'arréicette option est cochée par le systeme s'ictiten train sur la zone
d'arrét
Détection court circuit cette option est cochée par le systéme s'ictiten court circuit sur
le canton (zone standard ou d'arrét).

5.5. Test d'un module 8 sorties

Aprés avoir sélectionné l'adresse d'un
module 8 sorties, il affiche la grille pour le tek
ce module. Les informations sont directement
envoyées au module sans traitement.

Note : les sorties sont activégendant
1/2s 1l est possible que ce délai ne soit pas
suffisant pour déplacer certains moteurs d'aigsilioubles bobines. Ce n'est pas grave, il faudra
simplement pour le pilotage mettre le délai adéqlaats laconfiguration Ce délai a été choisi afin
de ne pas pouvoir détruire un objet connecté ou enBammodule si la consommation est trop
importante.

Il suffit d'appuyer sur la touche correspondantarpaxctiver la sortie pendant 1/2 seconde.
(par exemple si un signal est connecté, la lamjtesidlumer pendant 1/2 seconde environ avec un
retard par rapport a l'ordre d'un maximum de 1£bsde). Le témoin du dessus indique I'état des
sorties données par le module. La sortie corresgrirdest cochée aussi longtemps que la sortie est
effectivement active.

Note : si vous avez des moteurs lents, lors deuiegur le bouton, le moteur lent (ou simple
relais, fils @ mémoire) fera un peu de bruit, @tiendra a sa position initiale ce qui est normal.

Il est possible de passer le test en mode fixeppnyant sur le bouton Fixe. Dans ce cas, il
est alors possible en cliquant sur un des boutoas81de l'activer de facon permanente jusqu'a
l'appui sur le méme bouton. Ce mode permet de rtqdtes facilement les moteurs lents,
lampadaires, fumigénes, signaux...

Attention : ce mode ne doit pas étre utilisé swesdpériphériques a impulsion comme |gs
moteurs d'aiguillages a doubles bobines ou les nioseLGB. Il y a risque de destruction dj
module et/ou de I'accessoire non couvert par |la gatie.
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5.6. Test du module clavier

Aprés avoir sélectionné l'adresse d'un
module clavier, il affiche la grille pour le tes¢ d
ce module. Les informations sont directement
envoyées par le module sans traitement.

Il n'y a aucune action a réaliser sur le PC. Il
suffit d'appuyer sur les poussoirs, interrupteats,
de voir le numéro de la touche sélectionnée
s'afficher. En cas d'appui sur plusieurs touches en
simultané, les différents numéros de touches
s'affichent.

Note : si vous appuyez uniqguement sur deux toueheg)'une troisieme valeur s'affiche,
cela indigue que vous n'avez pas cablé les dioti#d48 anti retour sur le clavier (voir manuel
technique). Si vous n'utilisez que des boutonsgomss(aucun interrupteur), vous pouvez ne pas les
mettre, mais dans ce cas, vous ne devrez jamaisyapgur deux boutons a la fois pour éviter le
risque de détecter une touche non appuyée. Cepenaaus vous conseillons fortement de mettre
en place ces diodes (colt trées modique).

Vous pouvez noter apres chaque appui sur une tammauméro, et I'action qu'elle doit
avoir (ou mettre son numéro sur le plan de votr®©TeXterne). Cette technique vous facilitera le
paramétrage du Tco externe.

5.7. Test du module affichage TCO

Apres avoir sélectionné l'adresse
d'un module affichage TCO, il affiche la
grille pour le test de ce module. Les
informations sont directement envoyées
vers le module sans traitement.

Il suffit d'appuyer une premiére
fois sur le bouton correspondant a la LED
choisie pour qu'elle s'allume (écho sur la
grille par la présence du voyant rouge), et
d'appuyer a nouveau pour l|'éteindre. Vous

pouvez activer plusieurs LED simultanément. Vougvea noter aprés chaque appui sur un bouton
le numéro associé a la LED physique (ou mettrersonéro sur le plan de votre TCO externe).
Cette technigue vous facilitera le paramétrage @O Externe.

5.8. Test du module Réglage Traction

Apres avoir sélectionné 'adresse d'un module gégleaction, il affiche la grille pour le test
de ce module. Les informations sont directemenbgées par le module sans traitement.

Il n'y a aucune manipulation sur le PC. Il suffit déplacer le curseur du potentiométre pour
voir se déplacer le curseur virtuel sur le PC emmé&mps.

Si vous appuyez sur une touche d'arrét d'urgeaaade Arrét d'urgence correspondante doit
se cocher.
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De méme, si vous basculez l'interrupteur de semaatehe, la case Inverse correspondante
doit se cocher.

Note : avec cette nouvelle
version du logiciel, les
touches Inverse et Arrét
d'urgence peuvent avoir
d'autres actions suivant
le paramétrage du pilote.
De méme plusieurs voies
peuvent appartenir au
méme pilote (2 ou 4) si le
frein est utilisé (et
I'inertie) (voir Liste des
pilotes).

5.9. Test du module afficheur LCD

Vous pouvez tester l'afficheur LCD que
vous avez connecté. Vous devez tout dabord
indiquer le nombre de colonnes de l'afficheur et
son nombre de lignes (important, voir la notice de
l'afficheur) (note : ces parametres seront

également indiqués dans Conception-Module et sétedti module affichelr

Ensuite, il va réaliser le test de I'afficheur escrivant des informations (si rien n’apparait,
vérifier le contraste (régler en usine)).

5.10. Test du module commande moteur pas a pas

Si vous avez installé un module de commande deunpses a pas (unipolaire ou bipolaire),
vous pouvez le tester. Il vous suffit d'indiquen snode de fonctionnement (Continu indique qu'il
tournera en permanence, et Impulsion, qu'il exéaute
nombre de pas indiqués dans la direction indiqeée;'est
tout). La vitesse permet de spécifier la vitesseadation du
moteur (ne pas mettre une valeur trop faible, earnhoteurs
pas a pas ne sont pas capables daller trop wfels
choisissez le sens de rotation, et si vous avemnued
impulsion, le nombre d'impulsions a réaliser.

5.11. Véri. Détection

Cette option vous permets de vérifier la qualité@éeection de I'ensemble canton/motrice (propreté
des rails, propreté de la machine, et qualité dep&/ous sélectionnez d’abord le canton, puis vous
devez mettre une locomotive dessus. Le test negbeutéalisé que sur un canton double sens.
(MOCAN ou équivalent).ll réalise un test de vaient, et indique la qualité de détection en %
(normalement, il est normal d’obtenir une valeud@6 % ou trés proche). Il indique également en
cas de perte de détection la durée de la plus gnagde. Si cette valeur est inférieure au filtre

(800), vous ne devriez pas avoir de probleme, mati®yer tout de méme les locos et la voie (et
vérifier les lamelles de contact pour voir si elhessont pas usées.
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